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Polski produkt

JesteSmy projektantami i producentami naszych rozwiqzah
i ustug. Od 2007 roku realizujemy autorskie i innowacyjne projekty
na polskim rynku. Oferujemy szereg urzqdzen oraz narzedzi
do profesjonalnego i skutecznego zarzqdzania transportem
publicznym. Wdrozony zostat m.in. system zasilania awaryjnego,
system transmisji danych, system monitoringu wizyjnego. Od
2020 roku rozwigzania te dostgpne sqg na platformie internetowej
Time4BUS, dodatkowo wszystko to wzbogacone jest o aplikacje
dla pasazerdw, dla kierowcéw, dla wiascicieli floty jak réwniez
dla serwisantéw infrastruktury przystankowe;j.

Dostosowanie do potrzeb
przedsigbiorstwa

Majqc na uwadze réznorodno$¢ i charakter organizaciji transportu
na danym terenie kazde zamobwienie realizowane jest
indywidualne.

Zastgpienie papierowego
obiegu dokumentow

System Time4BUS moze w wielu przypadkach zastgpic
papierowe dokumenty, zapewniajgc w petni elektroniczny obieg
i cyfrowy zapis dokumentaciji.

Modutowosé

Kazdy z naszych systemdéw moze pracowaé jako niezalezny
modut (np. Monitoring, System tqcznosci Alarmowej) dlatego
kazdy klient dostaje rozwiqzanie dostosowane do swoich
potrzeb.

Homologacja

Wszystkie urzqdzenia produkowane przez naszg firme sq
gruntownie testowane w rzeczywistych warunkach pracy
oraz spetniajg normy zwiqgzane z drganiami w pojazdach
i promieniowaniem elektromagnetycznym. Dzieki temu
urzqgdzenia posiadajg wydane dokumenty homologacyjne
i mogq by¢ stosowane w catej UE.

Profesjonalny serwis sprzetu
i oprogramowania

Obstugujemy ponad 80 klientdw, z czego najwigksze kontrakty
zrealizowalismy w aglomeracji warszawskiej i Goérnoslgskiej-
Zagtebiowskiej Metropolii (Katowice i gorny Slgsk).

Otwartosc i integracja

Nasz system ma mozliwoS€ integracji z  dowolnym
oprogramowaniem poprzez dwukierunkowqg transmisje
danych na przyktad w formacie REST APl oraz
generowanie  plikéw w otwartych  standardach  takich
jak GTFS.
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Time4BUS System

Time4BUS Platform

Time4BUS Platform to miejsce, w ktérym zaczyna sie caty
techniczny proces tworzenia komunikaciji, odpowiedni dla
kazdego poczqwszy od organizatora, przez serwis az do
operatora transportu.

Moduty

+  System zarzqdzania infrastrukturq przystankowqg
+  Planowanie rozktadow jazdy

«  Zarzgdzanie przewozami pasazerskimi

+  Centrum dyspozytora

+  System tqcznosci alarmowej

«  System informaciji pasazerskiej

*  Kontrola personelu

Aplikacje mobilne

*  Time4BUS dla pasazera
e Time4BUS Driver dla kierowcy
(od 2025 roku nowa wersja)
*  Time4BUS Fleet dla wiasciciela Floty

Platformy internetowe

e Time4BUS WWW rozkiad jozdy dla pasazeréw
*  Time4BUS Platform dla klientdbw GenesisMobo

Urzgdzenia

System monitoringu wizyjnego
System zliczania pasazeréw
System transmisji danych

GENESIS
MOBO

A4 q@'\GENESIS
Ol Thvoso



Model wspotpracy

Proponujemy elastyczny model wspotpracy oparty o tzw. moduowosc.
Dopasowujemy oferte do potrzeb naszych klientéw, a w miare zwigkszania
zapotrzebowania na nowe funkcjonalnosci poszerzenie ustug bez
skomplikowanych schematéw dziatania. Wcigz pracujemy nad udoskonala-
niem naszych produktéw oraz wprowadzamy zmiany uwzgledniajgc opinie
i potrzeby naszych uzytkownikow.

W zaleznoSci od realizowanego kontraktu nasi  klienci  otrzymujg
spersonalizowanq konfiguracje dostepnych modutébw w modelu Saas.
NajczeSciej wdrazanymi ustugami na start sq: modut mapy dyspozytorskiej,
panel administracyjny, przeglgdarka rozktadéw jazdy oraz modut raportowy.

W wielu przypadkach nasi klienci decydujq sige o poszerzenie pakietu o kolejne
funkcjonalnosci, np. panel alarméw, modut sygnatbw telemetrycznych:
szczegdlnie istotne sqg dane eksploatacyjne pojazdéw, modut monitoringu
(jezeli wczeéniej tabor zostat wyposazony w nasze rejestratory
i kamery).

Dla klientéw, ktorzy decydujq sie na uruchomienie aplikacji Time4BUS dla
pasazerdw z rozktadem jazdy na zywo oferujemy modut do zarzqgdzania strong
www z rozktadem jazdy. Przez platforme Time4BUS klient moze réwniez wysytaé
komunikaty na przyktad o zmianach w organizacji ruchu, ktére wyswietlajg
sie zarébwno na stronie www jak i w aplikacji na telefon.

SYSTEM
MONITORINGU
WIZYJNEGO

®  SYSTEM
w‘_ ZLICZANA
= PASAZEROW

ZARZADZANIE
INFRASTRUKTURA
PRZYSTANKOWA

CENTRUM
DYSPOZYTORA

TELEMETRIA
POJAZDU

‘ SYSTEM
TRANSMISJI

e 4 DANYCH

RAPORTY

ROZKLAD
© Jazoy

Time4BUS PLATFORM 5



Planowanie pr

LA Ea N

ZeWOzZU

pasazerskiego

Modut
rozkiad jazdy

e Zarzgdzanie harmonogramem - tatwe
archiwizowanie i przywracanie danych

*  Planista - narzedzie do planowania
pracy brygady

* Sieé - intuicyjne narzedzie do tworzenia sieci
potqgczeh na mapie

e Rozliczenia - narzedzie do definiowania stref
rozliczeniowych na mapie

-

Wydruki z brygad dla kierowcdw oraz przystankowe
(PDF)

Kalendarz - zarzgdzanie regutami, tworzenie typow
dni

Poréwnywarka tras - narzedzie do poréwnywania tras
linii z réznych rozktadéw na mapie



Ha rmonogram

Osoba odpowiedzialna za planowanie rozktadu  jazdy
ma mozliwoS¢ kopiowania poprzednich wersji rozktaduy,
przywracania rozkiaddéw, ktére juz obowigzywaty oraz

projektowania  wers;ji

roboczych np.

tylko do symulacji.

Rozktady, ktére zostaty opublikowane sq przedstawione w
harmonogramie liniowym, ktéry ilustruje przeszte, biezqce
i nadchodzgce zmiany.

Harmonogram  zwin ~ < 2024 4 Widok: Rok -
Styczen Luty Marzec Kwiecieri Maj Czerwiec Lipiec Sierpien Wrzesier Pazdziernik Listopad Grudzien
ID: 41 (16.03.2024)
Zmiana 8 - kursy przez Ptoriska SP nr4 Nowa Linia 113 Rozkiad prz
DZISIAJ: 12.07.2020
Rozktady Jazdy  szukajpo D/ Komentarzu Szukaj po Linii ¥ X strona: 1 1-122100 >
Status ID Obowigzuje od Komentarz Zmiany: Linia/wersja
o M 16.12.2024 ... Zmiana 8 - kursy przez Plofiska SP nr4 e3w4 e6w9 e7wi3 ©12w6 ©8w2 tl’ Q
43 27.11.2024 Nowa Linia 113 °3w3 e6ws e8wi /s Q
42 24.09.2024 Powrét do wersji 39 °lws ©2w3 /s Q
4@ 16.03.2024 ... Zmiana 8 - kursy przez Plofiska SP nr4 oilws |0 2ws tl, Q
40 10.08.2024 Zmiany na Linii 1,2 olwd o2w4 El’ Q
39 01.03.2024 Zmiany godz. pracy brygady e8w5 e3w2 e6w7 e7wi2 El’ Q

Narzedzia dla planisty

Narzedzie do planowania kursow brygady pojedynczej oraz
wieloliniowej. Widok planisty jest zaprojektowany szczegdlnie
pod kgtem projektowania zadania przewozowego, ktére jest
realizowane jednym pojazdem i kilkoma liniami. Brygady
tgczymy (linkujemy) w jeden harmonogram, dzieki temu fatwiej
dokonywaé zmian oraz synchronizowa¢ przebieg zadania
przewozowego.

¢« Planista

>

7/

Edytuj
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N/N
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system w interfejsie

podswietla kursy, <>

ktore sie nachodzy

System oferuje mechanizmy zabezpieczajgce uzytkownika
przed publikacjg niepoprawnych danych. Oprécz blokowania
edycji opublikowanych rozktadéw (w celu zabezpieczenia
danych historycznych), interfejs podpowiada uzytkownikowi
o konfliktach, ktére mogqg zachodzi¢ podczas projektowania
realizacji zadania przewozowego.

O WYKRYTO KONFLIKT CIAGLOSCI KURSOW | TRAS

Kalendarz:
DP

Linia:

5

Trasa:
Asnyka > Sokotéwek

Przerwa po:

00:00

11:00 12:00 13:00 14:00 1500 17:00 18:00
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system zaznacza kraniec kursu,
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|2 13:52 Zmiana

a8
10/..
Asny...
>As..

Pasa..
140..




e pokaz potgczenia .

X
\ sma
Przystanek/Odcinek Typ ozn Atr, Ka

W PL T Kosciuszki 01 Kraniec - z b ¢ Géma
3

Tworzenie i edycja sieci | Rembo

700 m

przystankowej — T

7 ey
N%‘., 684m Nowe polaczenie 1ib @)gucin \o.—/‘
Projektowanie trasy linii na mapie. Podczas tworzenia trasy P O — } « o . u/ke
. s . . . z Tz Oka
mozemy korzysta¢ z podpowiedzi o dostepnych potgczeniach 5]
i przystankach lub tworzy¢ nowe. | soom /
. . o . . @® Kozléw Kornelin02  Regulamy - X ° S enaisey
System oferuje intuicyjne narzedzie do tworzenia trasy )
linii bezposrednio na mapie. Wytyczanie jej odbywa sie | esom
poprzez podpowiedz o dostgpnych przystankach. Potgczenia T B —— . > (s
pomigdzy przystankami sg przeliczane na bazie danych ® \0
. . . . . 708 m
z routingu i dodawane automatycznie. Na tej podstawie | Nas@fowo-Dziurawieniec
system przelicza czasy przejozdu na trasie. Dodane O T ——— . x
potgczenie mozna edytowaé, wybra¢ inny wariant przejazdu
lub narysowaé jg na mapie w trybie manualnym. | wom DR B
® Nazwa Przystanku Regulamy v X

Olszewk
600 m

Ciemniewko

Devstanku Reqularny A X




Wytyczanie trasy
na mapie

* Narzedzie do wytyczania trasy
bezposrednio na mapie

* System podpowiedzi dostepnych
przystankow podczas rysowania
trasy przejazdu

* Potqczenia pomiedzy przystankami
sq automatycznie przeliczane na
podstawie danych z routingu

» Dodane potgczenie mozna edytowaé

Wydruki

Wydruki dla kierowcow, wydruk brygady. System
posiada generator i konfigurator wydruku dla
kierowcow.

Wydruk przystankowy

Generator wydrukéw przystankowych to narzedzie
umozliwiajgce prezentacje tabliczek przystankowych
wg wybranych przez uzytkownika ustawien.

Wydruk przystankowy
Ustawienia wydruku
Typ wydruku
Wybierz Linie Q Podstawowy %
Wybierz rase Nagtéwek

230: Energomontaz 01 do Zajezdnia 01 (podstawowa) -

Wyblerzprystanki Drukuj nagtéwek na kazdej stronie

Malesin 02 (PKP, Chodaksw, Szpital) -
Marginesy
Drukuj powiazane linie (przeciagnij, zeby zmienic kolejnosc) Margines gormy 5 Margines doiny =
1 R s
DHL 1
Margines ewy N Margines pravy R
o 2 20 e 10 il
2
g Fonty (Czcionki)
1 @ Skalowanie +/
#
3 4 -
Domysinie 0"
9 s
6 6
o 7

Czemmce

wo-5zwelic

@j’\o/ ’

(A=Y= o e P e T =TI =T a =T

€ Rozkiad Jazdy ID:44 / Brygady / Brygada 5/DP/51 - Wydruk

Zmiana B [Dni Powszednie] od 06:30 do 08:49
Wezytaj ustavienia

Dlugos¢ 159.6 Wkm Liczba Kurséw 14

Ustawienie 1
Uwagi dla kieroweow

+ DODAJ UsUN

4 Szukaj po nazwie Q 138 5 Szukaj po nazwie Q 34

Zaznacz/Odznacz wszystkie [ zaznacz/0dznacz wszystiie ™

~ = Rozszerzony

Nazwa Przystanku * Nazwa Przystanku pg
Orientacia

Nazwa Przystanku w Nazwa Przystanku 4 Pozioma

Nazwa Przystanku pxd Nazwa Przystanku w
Szarost

Nazwa Przystanku P g Nazwa Przystanku * 0

Nazwa Przystanku pie Nazwa Przystanku *
Drukyj Praystanki

Nazwa Przystanku * Nazwa Przystanku e Tylko Zaznaczone

Nazwa Przystanku pg Nazwa Przystanku w

5 " = X Kolor wyrsznienia

8 Nozwa Przystanku ® Nozwa Przystanku

Wiasny #92FF6F

Nazwa Przystanku w [ Nazwa Przystanku ¥

Nazwa Przystanku w [ Nazwa Przystanku hxd [ Drukuj oznaczenia

Nazwa Przystanku w N Przystank &

SNzl 2 Drukuj kod trasy

Nazwa Przystanku w

[ Zzaznacz wszystkie przystanki
Zmiana B [Dni Powszednie] od 06:30 do 08:49

Dlugos¢ 159.6 Wkm Liczba Kurséw 14

‘ ‘ ‘ ‘ ‘ I

e

B naopisz

& EKSPORTUJ DO PDF

Uwagi dla kieroweow

Rozliczenia wozokilometréw na podstawie CAN (GPS)

System umozliwia generowanie rozliczen wozokilometréw

na podstawie danych z urzqdzefi lokalizacyjnych.

Time4BUS PLATFORM
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Kalendarz
typy dni

Narzedzie kalendarza stuzy do definiowania
rodzajoéw dni dla linii oraz tworzenia regut
ich wystepowania w roku kalendarzowym.

Typy dni Szukaj po nazwie a X zwini kalendarz » < 202407 ~ >
Kolor Kod Nazwa Priorytet DODAJ ° PONIEDZIALEK WTOREK SRODA CZWARTEK PIATEK SOBOTA NIEDZIELA
q 2 3 4 5 6 7
SB/W Soboty / Wakacje 990 [} >
sew S R sBw EEE R sBw ECE R sew ESN R sew iES R sBW
' RS Dni robocze szkolne 998 [ ] > 8 9 10 1" 12 13 14
sew @GSl R sBw IEEE R sBw ECE R sew EEN R sew ESM R sBW
R Dni robocze 999 [ ] >
15 16 17 18 19 20 21
sew Sl R sBw IBEE R sBw EGE R sew EEN R sew iBSM R sBwW
Sw1 Swigta 2137 [ S
(22} 23 24 25 26 27 28
Dni specjalne (Swigta i przerwy szkolne) sw S R RS R RS R s=w s R ol =s R SBAW
Kod Nazwa Opis DODAJ
o 29 30 31
) rs [ Sl R sBw SN R
3K Swigto Trzech Krdli i
” Poréwnywarka tras  Tryb podwgjny v M Pokaz przystanki X RESETUJ WSZYSTKO
Po rownywdad rka
8(01.07.2024) - Wakacyiny RJ v [EPoDAs ° 3(08.01.2024) - Rozkiad jazdy na rok 2024. Wprowadzen... ©  DODAJ °
tras " - - -
® = ROB>STE: Robity (1515N) ..~ X ® s ROB>KSZ: Robity (1515N) -.. ~ X
o S , . Mmoo G R E —— NCL—
Dzieki mozliwosci porownania tras na a Roity a Robity e
mapie mozna w tatwy i przystepny sposob -
2 . g q ® ok Jarzefi aliny ® o Jarzefy
przesledzi€ réznice pomiedzy wybranymi T T
liniami i rozktadami. Trasa x Trasa X
‘( @® 381 ROB-STE(12.89 km) Ek @ 381 ROB>KSZ (9.39 km)
381 ROB>KIW>STE (16.49 km) @ 381 ROB>STG (13.74 km)
@ 381 KON-STE (3.97 km) 381 ROB>KSZ przez AUG (16.39 km
Garbiki it Garbniki
@ 381 STE-ROB(16.5km) 381 ROB>STG przez AUG (20.74 km
ipniki ipniki
@ 381 STE-KON (3.99 km) @ 381 SKR-STG (1.41 km)
Parezki Parezki
Gniewkowo Gniewkowo
Dzikowo Dzikowo
Tlaweckie Traweckie
Kamirisk Kami
5 0
by osi vy
Sedziwojewo Sedziwojewo
Stega flata Stega Matal

Wizualizacja przebiegu tras

Typy dni *
Linie Dni Nauki Szkolnej

Linia  Wersja

2 39 X

10:06:00

Godz. rozpoczeci

10:00

Wizualizacja
przebiegu tras

Zatadowana symulacja
Ramka: 5s

0000

Ramka *

System umozliwia zobrazowanie pozycji
pojozdéw na mapie w wyznaczonym
przedziale czasowym w projektowanym

; S rozktadzie jozdy - co oznacza ze
dla wybranej godziny pojawiq sie
na mapie na pozycjach zgodnych

z projektowanym rozktadem jozdy. Jest to

innowacyjne narzedzie, ktére obrazuje
. w jaki sposéb bedg kursowaé pojazdy
G & godzina po godzinie w nowo utworzonym
rozktadzie jazdy.




Eksport do www

System umozliwia publikowanie nadchodzgcych zmian na stronie WWW,
co pozwala pasazerom §ledzenie na biezqgco aktualnego rozkiadu jazdy.

L] Z . Z PR
P|0n0WCInIeZ W module zodoh prz?wc?zowyc,h mozno. tw?rzyc deﬁn!qe
zadan oraz przypisywac kierowcdw do pojazddow. Modut jest

przypisywanie zintegrowany z aplikacjg dla kierowcéw Time4BUS Driver,

w ktérej uzytkownik ma szczegétowy podglgd na dang stuzbe

[
ZCIdCIn przeWOZOWYCh oraz lokalizacje przypisanego mu pojazdu.

= Modut: Zadania Przewozowe GM Warszawa ~ [:) 5]
Widok Dyspozytomia
Zadania na dziei < 2021.03.01 ~ > Podzial na brygady v Wszystkie g Szukaj brygady X tylko nieprzypisane
. et > = =
KIEROWCY POJAZDY
s Wi wid . Szukaj pojazdu X
W 03s Nazwa A 0505-13:13 35LM Imig Nazwisko Vs el
Taborowy Nr. Rejestracyjny Typ?
4 04s Nazwa A 0505-13:13 35LM Imig Nazwisko 7 Fe] 03064 Duzy
03065 Duzy
7 018 Nazwa A 0505-1313 35LM Imig Nazwisko B wirakcie edy
12VK Duzy
54 018 Nazwa A 0505-1313 35LM Imig Nazwisko /7 te 12345 Sredni
13VK Sredni
W 01s Nazwa A 0505-1313 35LM Imig Nazwisko P < ]
34567 Duzy
v 03s Nazwa A 05:05-13:13 35LM € / te] 23567 Sidii
15432 Sredni
1 03s Nazwa A 0505-13:13 jazd fe
32143 Maly
1 04s Nazwa A 0505-1313 Pojazd erowca fe
78906 Duzy
] nae Mamin A nmas anan -~ 23456 Maty

Tine4BUSPLATFORM 11



Realizacja zadan
przewozowych

Monitorowanie ruchu w czasie
rzeczywistym. Szybkie i efektywne
zarzgdzanie sytuacjami
wyjgtkowymi. Poprawa
punktualnosci przyjazdow
autobusow. Zwiekszenie kontroli
pracy kierowcow.

W module dla dyspozytora uzytkownik moze na biezgco
kontrolowaé¢ realizacje zadah przewozowych i wspieraé
prace kierowcéw . Gtéwnym narzedziem pracy jest mapa
prezentujgca  aktualne pozycje pojazdéw  zgodnie
z danymi GPS, ich statusy, odchylenia wzgledem rozktadu
jazdy oraz inne szczegétowe parametry. Dyspozytor
ma mozliwo§é wyboru i obserwacji catej brygady linii
bgdz pojedynczych pojazdéw. Filtry  wyszukiwarki
umozliwiajg szybkie wyswietlanie na mapie wybranych
grup, np. tylko pojazdy techniczne, pojazdy z odchyleniem
czasowym czy w trybie off-line.

Mapa dyspozytorska

Interaktywna mapa obrazuje pojazdy pasazerskie i techniczne
w czasie rzeczywistym oraz umozliwia wyswietlenie historii
przejazdu wybranego pojazdu. Dostepne filtry umozliwiajg
wyszukanie wskazanych grup pojazdéw migdzy innymi pojazdow
z wybranej linii, wszystkich przyspieszonych lub opéznionych.
Uzytkownik moze wybrac takze kilka pojazdéw w trybie Sledzenia.

V&
12 Gmgs



Modut Szczegoty trasy i pojazdu

Wszystkie najwazniejsze funkcjonalnosci zostaty umiejscowione

centrum w  jednym miejscu. Uzytkownik nie musi przetgczaé
sie miedzy warstwami czy naktadajgcymi sie oknami.

Dyspozytor ma utatwiony dostep do danych o pojezdzie,

brygadzie czy catym taborze. Interfejs umozliwia wyboér linii

yspozytorq i sprawdzenia trasy z przystankami, réwniez historycznej.
Wybér pojedynczego pojazdu umozliwia sprawdzenie danych

telemetrycznych pojazdu, danych kierowcy oraz informaciji
o odchyleniu wzgledem rozktadu jazdy.

|

y odchylefi

() Mapa

- Polski -0 B ‘8 ] piorm,

210/6

Linia/Br Taborowy  Odchylenie  Wyidt

520/3 -2 min X

=]

Z: MARYSIN
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B =
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520/1

\“ _"; g

5202

2
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Nowoczesna technologia Panel alarméw odchylen

Prosty interfejs uzytkownika Panel alarméw telemetrycznych
(opcjonalnie)

Mozliwos¢ obserwacji wybranych
pojazdow Wszystkie parametry pojazdu
dostepne w jednym oknie

Filtrowanie



I Alarm krytyczny pojazdu (9062)

O Uwaga

Zihaniecka

Awaryjne uruchomienie pojazdu

22.07.202416:21

PRZYJMIJ INFORMACJE
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System oferuje dwa gitéwne narzedzia,

do monitorowania ruchu pojazdéw i kontroli ich
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dyspozytorskq oraz wizual
na wykresie liniowym.
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Okno mapy

Wyswietla na mapie pojazdy w miejscu
ich rzeczywistego potozenia. Umozliwia
monitorowanie ruchu catego tabory,
wybranych linii lub pojedynczego pojazdu.

Okno alarmow

Widok wszystkich alarméw z odchylen
czasowych, segregowanych  wedtug
priorytetbw. Okno z alarmami jest
wyswietlane w module mapy (centrum
dyspozytora),  klikniecie ~w  alarm
przesuwa mape i centruje na wybranym
pojezdzie. Oprécz alarméw wynikajgcych
z odchylen czasowych w module mogq
by¢ wyswietlane i obstugiwane alarmy
z sygnatow telemetrycznych, np. z bramek
zliczajgcych pasazeréw, alarmy z kontroli
trzezwosci oraz wiele innych.

Wykres liniowy

Przedstawia trase w postaci kolejnych
przystankéw na linii prostej, na ktoérej
w miejscach odpowiadajgcych aktu-
alnej realizacji kursu wyswietlane sqg
pojazdy danej linii autobusowej. Kolor
ikonki pojazdu odpowiada rodzajowi
alarmu odchylef. Wykres liniowy umoz-
liwia podglqd realizacji zadania przewo-
zowego wybranej linii i podejmowanie
decyzji majgcych na celu przywrécenie
rozktadowego kursowania pojazdow
a takze rozbicie ,,stad”.

Wykres liniowy prezentuje potozenie
wszystkich  pojazdéw danej linii  w
odniesieniu do przystankéw. Pojazdy
realizujgce zadanie przewozowe sq
pokazane na wykresie liniowym wraz
z przystankami.  PrzySpieszenie lub
opdznienie wzgledem rozktadu jozdy
jest wyréznione kolorami. Dodatkowo
wyswietlana jest informacja o réznicy
czasu przejazdu wzgledem rozktadu.
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Lispa infostrokiey @ Meneazer P23
P2 pstaniones

B FregiscanoRd o

QF Disgnustka systamu

@ Teemetna pojazau

B  Zzwsens

',

7%\ CENTRALA

RUCHU

€2y mansmis Nowoczesny system
usprawniajgcy

przeptyw informaciji,

uzupetnianie danych

oraz zarzqgdzanie

[6 5o ' dokumentami.

CENTRUM
DYSPOZYTORA

+ System umozliwia elektroniczny obieg Gtownymi funkcjami systemu sq: nadzorowanie realizacji zadan
dokumentéw przewozowych, biezgca obstuga zdarzen, rozliczanie zdarzeh oraz
raporty z pracy. Pobiera on wszystkie dostepne informacje z innych
Przyspiesza i utatwia uzupetnianie danych oraz modutdw automatyzujgc wiekszos¢ zachodzgcych procesow.
wymiane informacji pomiedzy pracownikami
i dziatami System zbudowany jest modutowo, dzigki czemu umozliwia
to wdrozenie wybranych czesci funkcjonalnosci. Zapewniamy
+ Wygodne drukowanie oraz generowanie dwukierunkowq integracje (pobieranie i wstawianie danych)
raportow z dowolnymi, istniejgcymi w przedsigbiorstwie systemami.

Statusy z informacjq o osobie, na ktorej
spoczywa odpowiedzialno$¢ za zarzqdzanie
dokumentem

- A ‘/":;
16 Gmizs



Obstuga alarmu

Wyswietlane w interfejsie okno alarméw informuje
uzytkownika o pojazdach, u ktérych system rozpoznat
odchylenie wartosci od zdefiniowanej normy. Alarmy
sg generowane nha podstawie danych telemetrycznych,
mogg to byé powiadomienia np. o usterkach w pojedzie,
niedziatajgcych tablicach LED, braku papieru w
biletomatach, niskim poziomie natadowania akumulatora
w przypadku pojazdéw elektrycznych, awarii monitoringu
(brak podglgdu z kamery), zbyt duzej lub zbyt matej
wymianie pasazerskiej itp. Jesli u przewoznika zostanie
wdrozony system kontroli trzezwosci, system bedzie
informowat gdy kierowca odméwit lub pomingt wykonanie
badania alkomatem oraz gdy wynik byt pozytywny.

Alarmy sq obstugiwane w prosty i intuicyjny sposéb,
umozliwiajgc wybranie przyczyny, zastosowania akcji, ktéra
zostanie podjeta oraz opcjonalnie wprowadzenia dodatkowych
danych. Zaréwno tworzenie jak i obstuga alarmu (jak i wszystkie
dziatania z nim zwigzane) sq zapisywane w historii.

W przypadku uruchomienia si¢ alarmu, dyspozytor
kontaktuje sie z kierowcq i wyjasnia jego przyczyne. Nastepnie
podejmuje akcje, ktéra tymczasowo rozwigzuje zaistniatg
sytuacje. Przyktadem moze by¢é opbdznienie kursu pojazdu
o 5 minut czy tez zarzgdzenie objazdu. Notatka powstata z obstugi
alarmu jest tatwa do odnalezienia przez przetozonego.

Automatyczna integracja dostepnych
informacji z pozostatych modutow.

kontakt

dokumentacja
dla ubezpieczyciela

zdarzenie

interwencja

procedury

Time4BUS PLATFORM 17



System tgcznosc
gtosowej

Urzadzenie StA
zbiera informacje z pojazdu
i wysyta do systemu dyspozytora

Kierowca wprowadza zmiany
podczas jazdy

{ (2)
@

Dyspozytor powiadamia
kierowce o nieprawidtowosciach

Dwukierunkowa
transmisja danych

Urzqdzenie zapewnia dwukierunkowq transmisje DLA DYSPOZYTORA:
gtosowq oraz przeptyw danych pomiedzy centralg
ruchu/dyspozytorniq a pojazdem. System umozliwia

. Wielostanowiskowa Platforma T4B

lokalizacje na mapie wszystkich pojazdéw poprzez *  Serwer
wykorzystanie technologii GPS oraz dostep do petnych .« Centrala

informacji o zgtoszeniu. System iqcznosci alarmowej . Mapa w skali 150000
pozwala podjgé natychmiastowq interwencje '

w razie zagrozenia zdrowiaq, zycia czy wystgpienia sytuacji

kryzysowej. DLA KIEROWCY:

Pulpit Systemu tgcznosci Alarmowej, ktory jest *  Komputer tqcznosci Alarmowej

instalowany w kabinie kierowcy wyposazony jest w dwa +  Akumulator awaryjny
przyciski, ktére umozliwiajg nawiqzanie potgczenia przez
kierowce, w trybie normalnym oraz alarmowym. Dyspozytor
jest informowany o rodzaju nawigzywanego potgczenia, +  Glosnik
dzigki czemu moze w odpowiedni sposdb zareagowag.

»  Pulpit sterowniczy




Homologowane
urzgdzenie StA

Urzqgdzenie produkcji GenesisMobo, przystosowane jest do
dziatania w kazdym typie pojazdu mechanicznego, kotowego lub
szynowego podtrzymywany z wiasnego zrédta energii. Poprzez
umieszczenie odpowiednich czujnikbw w pojezdzie, mozliwe
jest monitorowanie wybranych parametréw (predko$é, poziom
paliwa, stan natadowania baterii elektrycznej itp.)

TC1010
Wielofunkeyine urzqdzenie
*  tgczno$¢ glosowa,
e lokalizacja GPS,
*  Redundantna tfransmisja danych
e Podtgczenie do ekranu

14 [0K6 1-4]

HID G ey
i O

GSM 1

+  Lokalizacja pojazdéw w oparciu o GPS.

. Przesyt wspotrzednych geograficznych z wykorzystaniem
transmisji danych GPRS i wizualizacja na mapie.

+  Zasilanie urzqdzenia aktywuje sie automatycznie po
uruchomieniu pojazdu. W przypadku braku zasilania
z pojazdu system podtrzymywany jest z wtasnego zrédta
energii.

< Monitorowanie wybranych parametréw pojazdu (predkosé,
poziom paliwa itp.) poprzez umieszczenie odpowiednich
czujnikow.

Lokalizacja
pojazdu

W przypadku uruchomienia przez kierowce alarmu poprzez
system tgcznoSci alarmowej, pojozd jest natychmiast
lokalizowany i oznaczany na mapie. Dyspozytor widzi jego
doktadne potozenie i otoczenie co umozliwia niezwioczne
dotarcie na miejsce odpowiednich stuzb. Mapa pozwala
takze kontrolowa¢ zgodnosSci kursu z wyznaczong trasq.
System opiera sie na mapach OpenStreetMap i nie jest
zalezny od zadnych komercyjnych rozwigzan.

Time4BUS PLATFORM
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[ ]
Karta Informacyjna nr Koordynator przyjmujacy
AB/C/DE/1/20 Imie Nazwisko
Data / Godz. zgloszenia

Typ Zdarzenia

28/2/2020 godz. 12:00 Wypadek
o ® Data / Godz. zdarzeia Powiadamisacy
I a wa rl e 28/2/2020 godz. 12:00 Kierowca MZA
i pzypsany i przgisany
-nie powiadomiono- -nie dotyczy-
Zdarzenia podzielone sq na rézne typy tj.: kolizje, wypadki, awarie,
akty wandalizmuitp. Operator po uzyskaniuinformacji o zdarzeniu Dane Podstawowe 0 Opis Zdarzenia ‘ Likwidacja B
za pomocq aplikacii klasyfikuje zgtoszenie, opisuje jego szczegoty ™" Gperiary e vmemony
i zaznacza jakie stuzby zostaty zadysponowane. Dyspozytor EOYCIA  PODGLAD EDYCIA  PODGLAD EDYCA  PODGLAD

pOdeJmuJe rowniez decyz!e o S.pOSObIe kontynUOCJI zadania Uczestnik Zdarzenia -Wlasny 0 Uczestnik Zdarzenia - Obcy ‘ Poszkodowani ‘
przewozowego, np. WYSY*CUQC pOjGZd rezerwowy lub zastepczy. Formularz wymagany; Formularz wymagany; Formularz wymagany;

. i L Uzupetniony Uzupetniony Uzupetniony
W przypadku zdarzen drogowych zgtoszenie mozna uzupetnic coveun poveian covesn poveian covesn poveiap
o dokumentacje zdjeciowq, ktéra bedzie wykorzystywana do

pozniejszego rozliczenia np. powstatej szkodly. Dokumentacja/Zdiecla | 5

Formularz opcjonalny

EDYCJA  PODGLAD

Formularz zdarzenia

Dokumenty sq wprowadzane i uzupetnione za pomocq
formularzy. Mozna je w kazdej chwili wydrukowa¢ oraz
wykorzystywaé zawarte w nich dane do generowania réznego
rodzaju raportdébw. Uzytkownik, ktéry ma nadane do tego
uprawnienia w systemie moze sprawdzi¢ status dokumentu
wraz z informacjg o osobie, na ktérej spoczywa odpowiedzial-
nos¢ za caty proces.

Formularz zostat zaprojektowany z myslg o wygodzie dlatego
system automatycznie uzupetnia czeS¢ informaciji. Wystarczy
wskaza€ numer boczny pojazdu dane kierowcy czy miejsce
ostatniej lokalizacji pojazdu zostanq wczytane automatycznie.

= POPRZEDNI KURS BIEZACY KURS NASTEPNY KURS

Kierunek > Esperanto

Karta Zdarzenia nr AB/C/DE/1/20 - edycja skrécona Rozklad
Jazdy Egipska
o » " =) @  Afrykariska 10116
e Kliknij w pole przystanek, a nastepnie kliknij w nazwe przystanku na liscie z prawej strony, )
wigkszos¢ danych wypelni sig automatycznie. Instrutorzy
Saska
Typ Zdarzenia Godz. pow. @® saska04 1018
Awaria - 0ddziat Powiadomiono 00:00 [c]
Brazylijska
Uica Praystanek
ul. Brazylijsca ul. Brazylijsca @  Brazylijska 02 10:19 1020 -1

Kiknij przystanek z Rozkladu Jazdy Kikni przystanek z Rozkladu Jazdy
Migdzynarodowa

Krétka informacja (do 40 znakéw)

@®  Zwyciezcow 02 @ rezerwa 10:20 10:21 1
DANE POJAZDU Saska
@  stacja Krwiodawstwa 04 1021 1022 2
Rezerwa/Zamiana
1. Brygada Linia Taborowy  Oddziat - Rezerwa - X
(@  Stacja Krwiodawstwa 04 10:22 10:23 3
DANE REZERWA/ZAMIANA @  Stacja Krwiodawstwa 04 1023 1024 4

Godz.wt
Taborowy 12:00 Miejsce wigczenia R/Z Kierunek wigczenia R/Z

P eV v a Vi Al Poniatowskiego
Kk reystane 2 Rozklacu Jazdy

@® Rondo Waszyngtona 01 10:25 10:30 5

2. Brygada Linia Taborowy  Oddzial v -Rezerwa/Zamiana- ~ X
wiadukt mostu Poniatowskiego

(@®  Most Poniatowskiego 02 10:27 1032 7
LIKWIDACJA ZDARZENIA
Al.Jerozolimskie

Wybierz instruktora: @ 123 @ 456 @ 789(1) @ 987(1) @ 654(2) c O PKP Powisle 02 1028 1033 8
Instruktor Prypisany i
Bk - N TG O PKP Powisle 02 10:28 10:33 8
O  PKP Powisle 02 10:28 10:33 8
oA
Kraniec: Esperanto 10:29 10:34 20
Postéj: 12 min

20




Modut zdarzenia

w wersji na
urzgdzenia mobilne
dla inspektorow
terenowych

Wersja mobilna modutu umozliwia inspektorom uzupetnianie
dokumentdéw bezposrednio w systemie na urzgdzeniu mobilnym.
Uzytkownik wybiera typy skrzyzowan lub ulic, nanoszqc pojazdy
uczestniczgce w zdarzeniu. Moze réwniez wyrysowac kierunki
jazdy oraz inne wazne elementy, majgce wptyw na przebieg
incydentu. W nastepnej kolejnosci pracownik moze wskazag,
ktoére elementy pojazdéw zostaty uszkodzone.

A

e -

Zdarzenia V) Szkic zostat poprawnie zapisany.

& KI/K/PN/1234/21 - ik Zdarzenia - O$wi i B zarisz ‘
1) /7’ 7 %
Pojazd Obcy Uszkodzenia Szkic Zdarzenia Podpis: Sprawca Podpis: Poszkodowany Podpis: Instruktor
wybrany zapisano 2apisano brak brak
& Krok 2 z 2 Rysowanie Zdarzenia X
Kolor linii Szerokosé linii
czerwony L4 = 2pt ~ 4 Ponéw

3 /7 / %
Pojazd Obcy Uszkodzenia  Szkic Zdarzenia Podpis: Sprawca  Podpis: Poszkodowany  Podpis: Instruktor
wbrany bk brak rl

Rysowanie uszkodzen pojazdu X
Kolor linii Szerokosé linii
‘ czerwony v = 2pt ~ 4 Ponéw
@ foletowy — 1pt —
(uktad drég, nazwy ulic, nz n. $wietina, pozycje i kierunki ruchu po. A i B w chwili zdarzeni
@ czerwony — 2pt —
O wyezvse
26My — =— 3pt —
=
() pomaranczowy : — 4Pt —
wmm N . zielony “:" — 5t —
HH Zdarzenia | R =)
. niebieski ;;: 10 pt mm =
& KI/K/PN/1234/21 - Uczestnik Zdarzenia - O$wiadc: o =
szary
@ cuamy

OSWIADI

1a, nite] podpisany/a

nie zapisano

‘bedacym whasnotcs
o MzA

© Millenium Leasing

SPOWODOWALEWAM KOLIZIE, W WYNKU
) I [N onerei(or szkic Zdarzenia
o e zapisano

5 Millenium Leasing

5 PKO Leasing

© Santander Leasing ) i

% roorisz

ierowany prie......
wl g
posiadajacy/a prawo jazdy kategorii
wydane w do ... e Poszkodowany
nepEseL el e zapisano
\UBEZPIECZENIE OC POJAZDU SPRAWCY W:
POUSANR ....cocoe — 0
Sprawca
™
= O e apsana
i Instruktor
ey e zapisano
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Kontrla

= 1T T -

trzezwosci

Nadzorowadnie Harmonogram testow
bezpieczenstwa automatycznych
przewozu w module o Kirych e byt proprowagzons testy W bissgon o

Sygnat polecenia wykonania badania zostaje przekazany
kont rOIG pe rsonel u kierowcy na najblizszym przystanku kohcowym. Cykl powtarza
sie codziennie w losowy sposéb wedtug zdefiniowanej
reguty. Dostep do ustawien zostaje przyznany tylko osobom
uprawnionym.
¢ Harmonogram kontroli trzezwosci:
testowanie wszystkich lub losowo wybranej Definiowanie reguty kontroli trzezwosci:

grupy kierowcoéw
¢ Procentowe - mozliwos¢ zdefiniowania jaki procent

«  Manualne zlecenie testu: kierowcow zostanie poddany testom
sprawdzenie stanu trzezwosci wybranego
kierowcy np. po zgtoszeniu przez pasazera ¢ Dlawybranych grupy - dodatkowo istnieje mozliwo$¢

zwigkszenia kontroli dla wybranych linii oraz zajezdni
- Biezgcakontrola:
lista przebiegu testéow wraz ze statusami

. . . Kontrola trzezwosci - definiuj regute
(oktuollzowona W czasle rzeczyW|stym)

Globalne

10 % -

Aktualizowane przez Data Aktualizacji

e Historia: Administrator 24.07.2024
. . Pols
lista przeprowadzonych kontroli wraz ze o ymacane
statusami oraz datami USTAWIENIA DODATKOWE

Dla wybranych linii 30% - Linia Q

*  Diagnostyka
status urzqdzenia do przeprowadzania
kontroli trzezwosci

112 © 118 @ 190 ©

[J Dla wybranych zajezdni 00%

M\ ANULUJ v/ ZAPISZ




Zgtoszenie nietrzezwosci,
Biezgcy manualne dodanie polecenia
harmonogram kontroli do harmonogramu

Lista aktualizowana w czasie rzeczywistym przedstawiajgca Do obstugi zdarzen biezgcych interfejs umozliwia dodanie
biezqcy stan przebiegu testéw. Prezentowane sq podstawowe  Zlecenia pojedynczejkontroli. Manualne zlecenie zostaje wpisane
informacje, ktére umotzliwiajq szybkie reagowanie w przypadku ~ do harmonogramu, a kierowca dostaje sygnat o koniecznosci
pominiecia testu przez kierowce, btedu urzgdzenia (np. gdy badania na najblizszym przystanku kohcowym.

alkomat nie nadaje) lub pozytywnego wyniku testu.

Modut: Kontrola Personelu GM ~ e 2

Biezacy harmonogram Brygada / Linia / Taborowy Imie Nazwisko Wszystko R a X strona 1122100 > + DODAJ
Harmonogram ukoriczony w: 50%

. . Godz Godz Urzadzenie
Typ Status Wynik Taborowy Linia Brygada Kierowca Kraniec 3
Dostepne pojazdy planowana  wykonania status

Biezacy harmonogram

Alk it
Usta A zgloszenie zakorczone Dodatni 8400 0 1 1430 1435 Jan. z 8 Q

@ Alkomat

zgloszenie zakoficzone Ujemny 8410 190 2 1435 10 ibloniew a nadeje %
A . . — 8420 190 3 14:40 - Tadeusz ... z fm:;;e a o Q
a : 4 inieci 8430 190 4 14:50 - Ryszard 2 :ll;r:v;al &
©) zharmonogramu  zakoficzone Ujemny 8440 180 § 148 1433 Alekoander .. “ :;Z:Eat °
2 harmonogramu oczekujace 8450 190 6 15:00 Robert.... 4 o

nadaje

; Alarmy odchylen (16)
Alarmy alkomatu w module S T FE R
mapy dyspozytorskiej k. A B B

9451 9939
197/012 7| 190/4

Alarmy alkomatu wystepujq w trzech przypadkach: 8947 BX %12

e e
~ A = 157/011 -10§ 157/5

gdy test zostat pominiety pomimo otrzymania przez
kierowce polecenia,

gdy wystqpit btgd alkomatu w skutek czego test zostat
pominigty (urzqdzenie nie wystato komunikatu),

wynik testu jest pozytywny.
W przypadku wystgpienia alarmu alkomatu dyspozytor

ma mozliwo$¢ natychmiastowej reakcji i podjecia dalszych
a.q o q . . o Alarmy krytyczne (329) @
czynno$ci wypetniajgc formularz i tworzqc zadanie do wykonania

w systemie. W dalszej czesci informacja ta zostaje przekazana o A 9947 08.06.2021 14:34
do oséb uprawnionych, ktére podejmujq odpowiednie dziatania. B AR e L

System zapisuje w historii wszystkie akcje, ktére zostaty S B 8414 08.06.2021 14:29

przeprowadzone i zapisane podczas obstugi alarmu. Alkomat: pominiecie testu, urzadzenie sprawne

»

(] L] y
H IStO I'IG R Alkomat: pozytywny wynik testu

8947 08.06.2021 14:30

kontroli

08.06.2021 04:53
Rral nadaladi 7 Lamary

Rezultaty przeprowadzonych kontroli sg zapisywane w historii. E 8952 08.06.2021 14:35
Uzytkownik moze sprawdzi¢ szczegbtowe informacje kazdej
wykonanej czynnosci. Z zebranych danych w module raportéw
mozna przeprowadzi¢ analize wybranych parametréw.

Alkomat: pominiecie testu, urzagdzenie niesprawne

Wilanéw
R4 .
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System mohitoringu

wizyjnego )

JesteSmy projektantem

i producentem hybrydowych

systemow monitoringu

Nasza firma zintegrowata rozwigzania zapisu danych
rejestratorow DVR, iDVR oraz AHD DVR z systemami
archiwizacji i dystrybucji plikbw wideo docelowego
odbiorcy. Prezentowana przez nas platforma jest
nowoczesnym i kompleksowym rozwigzaniem
dajgcym rozne sposoby archiwizacji danych oraz
podglgdu online. W sktad systemu wchodzqg urzgdzenia
rejestrujgce, wielofunkcyjne kamery wizyjne full HD
zewnetrze i wewnetrzne oraz oprogramowanie.

System obstuguje do 16 kamer i posiada kilka
sposobdéw pozyskiwania materiatéw wideo. Zgrywanie
w pojezdzie dysk przenosny, zgrywanie automatyczne na
serwer na zajezdni po sieci WiFi lub w czasie rzeczywistym
dla pilnych spraw po GSM.

Zaletami monitoringu strumieniowego jest
mozliwo$¢  przetwarzania danych  bezposrednio
na urzqdzeniu rejestrujgcym (nie w kamerach).
Nieskompresowany obraz mozna przesytaé bez
opdznien na ekran kierowcy (np. funkcja lusterka).
System umozliwia dodawanie napiséw i znacznikéw na
obraz przed kompresjq (uniknigcie manipulacji jaka ma
miejsce w przypadku dotgczanych w innych systemach
plikéw CSV).

A A ‘/":;
24 Gmse

Minimalizacja obstugi

Autodiagnostyka

Czytelny pulpit informujgcy o sprawnosci systemu
Odpornosé na uszkodzenia mechaniczne

Rejestrowanie obrazu w trudnych warunkach
oswietleniowych

tatwosé w utrzymaniu i czynnosciach
konserwacyjnych monitoringu

Oznakowanie daty i numeru taborowego pojazdu na
materiale zmonitoringu

Nieodptatne dedykowane oprogramowanie do
eksploatacji monitoringu



Wspoétpraca z zewnetrznymi
systemami monitoringu

Tablice LED

Modut Monitoringu
- zdalne zarzgdzanie
materiatem wideo

W platformie Time4BUS uzytkownik wprowadza zlecenie

System umozliwia wspétprace z zewnetrznymi dostawcami
monitoringu. Mozliwa jest integracja bezposrednia
z centralnego urzqgdzenia komunikacyjnego Time4BUS TC1010
oraz integracja posrednia z wykorzystaniem serwera oraz
urzgdzenia zewnetrznego.

Kemery Ekrany Reklamowe
Pl

~ Autokomputer

System weryfikuje czy dane zostaty poprawnie wprowadzone

zgrania  materiatu  wideo  oraz  okreSla  tryb  jego i materiat dla okreSlonych parametréw moze zosta€ pobrany.
pozyskania: bezposredni, posredni Ilub manualny przez Statusy zgrania monitoringu sq widoczne na liScie zlecen
aplikacje RC Stream. biezgcych i zakohczonych.
« Intuicyjny interfejs
=5 08 [Monkoing ot ©cBea +  Wstepna weryfikacja wprowadzonych danych
) € Nowe zlecenie zgrania
R «  Szybkie i proste uzyskanie potwierdzenia zgtoszenia
«  Dodatkowe informacje o wybranym pojezdzie, jak np.: ilo$¢
kamer, typ rejestratora, zajezdnia pojazdu, dane osoby
il i zgtaszajqcej, data zgtoszenia zgrania i inne
Datado* ] Czasdo*
Komentarz 25 &g Monitoring Polski - 04 B e 3
=z - ews equestist o . x
Kamery 20 > 2l
T ZoaU  TAM g 1gzaserss  mewn RN Tt Zyomznie N
e S R | e sm0 &
S o mpas mEma o wnooas wowey N e Zene 205
nGus DA BOAU 6 ary [ s Zgioszenie a0 & &
noOmA 200U WOXUywm 1psaserss mewy (IR Te Zgoszeie PG ]
pan ma B0 e s e [ SRS e P
pE mgaM REE wmsses see  QEN SRET E 6D s
I REES BERS wn a2, B S5 AEe 5 m& s
Zums  ZRam ZRAB wn o passerss aowy (G e Zgomzmie -
BETORET RET® e mees e QOB SRS 2 R
Mz MLAW  MRXD wm ypasers mdey I Sow Zyomzenie a0 & 8
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zgranie z pojazdu automatyczne
przestanie do systemu

Zdalne zarzgdzanie
materiatem wideo

Za pomocq platformy Time4BUS, uzytkownik moze zdalnie
zleci€ zgranie wideo z urzqdzenia rejestrujgcego w wybranym
pojezdzie. W zaleznoéci od potrzeby i sytuacii, aplikacja umozliwia
rézne metody zabezpieczenia materiatu wideo. W sytuacjach
awaryjnych, kiedy wymagane jest pilne pozyskanie nagrania
uzytkownik moze skorzysta¢ z automatycznego zgrania przez
GSM (bardzo szybki transfer danych bezposrednio z pojazdu
na serwer. W tym wypadku materiat zostaje zgrany po dotarciu
pojazdu na zajezdnig).

Potautomatycznie
zgrywanie materiatu
wideo

zdarzenie

w pojezdzie
i rozpoczeto
! zgrywanie

3

POJAZD

@ NA ZAJEZDNI

<« 06:00

07:00 11:00 12:00 13:00

ROZPOCZECIE
PRACY

H zlecenie zgrania wideo

z pojazdu na pendrive
. 0$ CZASU “

przyjecie zgtoszenia
o zdarzeniu w pojezdzie

M roiazp

B rracownik

26

automatyczne
przesfanie zgrania
do systemu

E 0% 20% 40% 60% 80%

NA MIES’CIE ! il:l l:l .:l _j -] -E wideo gotowe do odbioru
(@:

14:00

zlecenie natychmiastowego
zgrania przez GSM

przyiecie dyspozycii,
zgranie zacznie sig po dotarciu
pojazdu na zajezdnie

pojazd na zajezdni, automatyczne
zgranie materiatu wideo

1. Pobieranie przez GSM w sytuacjach awaryjnych:

w przypadku pilnego pozyskania wideo, uzytkownik moze
skorzysta€ z automatycznego zgrania przez GSM - bardzo szybki
transfer danych bezposrednio z pojazdu na serwer.

2. Zgrywanie po WiFi:

zlecenia zgrania wideo zostaje wykonane automatycznie po
przybyciu pojazdu na zajezdnie. Materiat zostaje pobierany
bezposrednio na serwer.

Zgrywanie poétautomatyczne, polega na utworzeniu zlecenia
w systemie. Zgrywanie w wybranym pojezdzie rozpoczyna sie
natychmiast po utworzeniu zlecenia. Materiat zostaje zgrany
na urzgdzenie przenosne. Po zakohczonym procesie materiat
bedzie mozna odebraé bezposrednio z pojazdu.

zakoriczono
zgrywanie

100% pojazd zjechat do zajezdni,

QI

15:00 16:00 17:00 19:00 20:00 21:00 22:00 »>

H odbiér materiatu wideo
@ z pojazdu

powiadomienie:
zgranie kompletne



Aplikacja
RC Stream

Manualne zgrywanie
materiatu wideo
bezposrednio z pojazdu

RC Stream umozliwia przeglgdanie i zabezpieczanie materiatu
wideo w czasie rzeczywistym oraz archiwalnym bezposrednio
z pojazdu. Podglgd z kamer jest konfigurowalny, uzytkownik moze
oglgda¢ obraz z jednej kamery lub kilku jednoczeénie.

Oprécz podglgdu z kamer, aplikacja wyswietla pozycje
autobusu na mapie w chwili zapisu oraz dane o pojezdzie, np.
numer linii czy numer boczny pojazdu.

W widoku archiwalnym aplikacja przedstawia o$ czasu z
zapisu poszczegodlnych kamer. Uzytkownik moze wybra¢ zakres dat,

przedziat czasowy oraz kamery, z ktérych zamierza zabezpieczy€
materiat wideo.

Podglgd w czasie
rzeczywistym oraz dane
o pojezdzie w jednym
oknie

W module mapy na platformie Time4BUS uzytkownik ma podglqd
na obraz z wybranej kamery pojazdu w czasie rzeczywistym. Na
mapie prezentowana jest lokalizacja pojazdu oraz jego dane te-
lemetryczne.

TP-MSL

1

3

4 200

5 2003
220K7

7

K
222087

Otworz wszystkie:

Zamknijwszystde | Jakose | main -

Automatyczna
diagnostyka

Modut monitoringu zostat rozbudowany o automatyczng
diagnostyke, ktéra raportuje btedy. Co dwa tygodnie program

losowo pobiera materiat wideo z wybranych pojazdéw,
ktéry nastepnie jest analizowany pod kagtem brakéw
w zapisie. Uzytkownik moze przeglgda¢ i weryfikowaé zgranie
diagnostyczne.
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Systeim zliczania

pasazerow
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Cztery zrodia
zbierania danych

System zbiera wszystkie sygnaty z przejazdéw nastepnie na
ich podstawie oraz po poréwnaniu z rozktadem jazdy generuje
dane inkrementacyjne. Informujqg one o liczbie wchodzgcych
i wychodzqcych pasazerow od momentu uruchomienia
systemow elektronicznych w pojezdzie.

Obechnie aplikacja zawiera cztery zrédta danych:

« dane inkrementacyjne

» dane surowe

« dane po6t-surowe

» dane korygowane

- _ _ p o
28 Gmis

Dane surowe: w wyniku przetwarzania danych inkrementacy-
jnych obliczane sq dane surowe, ktére informujg o wymianach
pasazerskich na konkretnych przystankach. Na danych surowych
wykonywana jest korekta wymian na przystankach kohcowych
i w wyniku powstajg dane pot-surowe.

Dane pét-surowe: przetwarzane sq przy pomocy algorytmow,
ktére w wyniku analizy przejazdéw uzupetnia brakujgce wyjscia
lub wejscia co w efekcie daje dane korygowane.

Bardzo istotny jest fakt, ze caty proces przetwarzania mozna
powtérzyé w dowolnej chwili poczgwszy od pierwszego kroku,
co w przypadku btedéw w jednym ze Zrédet i jego pdzniejszej
korekcie umozliwia odzyskanie wiarygodnych danych.



DANE ONLINE |5 2
(dane wysytane np. co 1 min)
R * ¢ ["*1 ¢ [°®
Smemamennsannnnennseneneenean P
DANE BATCH

(zbidr danych, wysytane
np. co 5 min az dojda na serwer)

Przetwarzanie danych:
Dwa kanaty
transmisji danych

System rozgranicza dane rzeczywiste od danych przeznaczonych
joko wejscie do systemu raportéw (BATCH). Retransmisja
dotyczy jedynie danych typu BATCH, natomiast dane rzeczywiste
sq transmitowane na biezgco — odzwierciedlajg one biezgcy
status pojazdu a nie jego historyczne zachowanie.

Dane rzeczywiste informujg o obecnym stanie pojazduy,
ktory jest aktualizowany co 1-5 sekund i nie sq potwierdzane,
ich transmisja nie jest wznawiana w razie utraty potgczenia
(poniewaz nie zachodzi taka konieczno$é).

Dane BATCH zawierajg peten przebieg pojazduy, tj. zbior sygnatow
prébkowanych z czestotliwoscig wyliczong co do milisekund
z catego zakresu czasowego poczgwszy od ostatniego
przestania danych na serwer i sq one zardbwno potwierdzane, jak
i retransmitowane w przypadku czasowej utraty transmisiji.

1. PRZESYLANIE WIELU DANYCH

0 ________ .

1B@

<>

2Gm

1 <>

3De 4AA SFm

> [ <>

BLAD NADAWANIA - strata

Organizer raportow, szybkie

C

BLAD NADAWANIA - ponowne wystanie

Hardware
urzgdzenie TC1010

W przypadku krétkotrwatej lub diugotrwatej utraty transmisiji,
dane sg gromadzone na urzqdzeniu, a transmisja zostaje
wznowiona po przywrdceniu potqgczenia. Dla bezpieczefistwa
nasze urzqdzenia kontrolujgce bramki liczgce sq wyposazone
w dwa oddzielne kanaty transmisji z dwoma osobnymi kartami
SIM co gwarantuje wigkszq skutecznos¢ transmisji danych.

3. EKSPORT DO MAGAZYNOW
(SZYBKIE RAPORTY Z MAGAZYNOW)

2. KATALOGOWANIE Y

1-5 i AF i ® - A
B <> <> <> <> <> |
Q
gi Ifabetyczni po rodzaju & 5
A

generowanie i katalogowanie

Inteligenty system raportowania (segregacja danych):

W stosunku do raportdw agregowanych nasz system posiada
inteligenty modut raportowania. Uzytkownik wybiera sposdb
agregacji i zakres interesujgcych go informacji. System
tworzy magazyn danych, ktérego zadaniem jest ich ciggte
przechowywanie, a nastgpnie przetwarza dane historyczne wedtug
kryteriow magazynu.

Dane dzienne sq przetwarzane na biezqco, jednorazowo w ciggu
dnia. Tak utworzony i na biezqco zapetniany magazyn stuzy
jako jedno ze zrédet dla generatora raportéw, ktérych tworzenie
zwazywszy, ze dane byly poddane wstgpnej segregacii, jest juz
szybkie.
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= Raport Pojazdu Dane surowe. Pojazd: 9078, zakres: od 14.10.

Algorytmy analityczne,
petna autonomicznosé

Przetwarzanie danych jest w petni automatyczne, nie 25

wymaga wykonywania zadnych dodatkowych akgciji
przez uzytkownikéw systemu. Wytworzone przez
algorytmy dane, w tym trasy, kursy czy linie mogq byé
korygowane przy pomocy narzedzia rozktadow jazdy.
Dane przetwarzane sq w trzech fazach:

1. Korekcja pozyciji
przystankow

Pierwszym celem algorytmu jest ustalenie pozyciji przystankoéw
na podstawie odczytdow GPS. Sprawdzane jest w jakich miejscach
pojazd sie zatrzymat i jaka jest korelacja tych danych w funkcji
czasu.

2. Okreslenie nazw
i kodow przystankow

Kolejnym celem jest ustalenie nazwy przystanku i co za tym idzie
nadanie mu unikalnego identyfikatora. Ustalone we wczesniejszej
fazie pozycje GPS sqg automatycznie ttumaczone na nazwy. Jezeli
program nie wykryje przystanku w okolicy odczytuy, to przystanek
nazywany jest nazwgq ulicy. 1. PRZED

3. Okreslenie tras,
kursow i linii
Algorytm na podstawie zgromadzonych we wczeshiejszych

fazach danych ustala trasy, kursy i linie:

+  pierwszy i ostatni przystanek kursu jest rozpoznawany po :
czasie oczekiwania na przystanku, 1. PRZED

«  trasy sq rozpoznawane poprzez potgczenie poczqtkowych
i kohcowych przystankéw,

»  kursy sq rozpoznawane poprzez dotozenie do tras godziny
rozpoczecia i zakonczenia,

+  linie sq rozpoznawane poprzez grupowanie tych samych tras.

Z danych finalnych eliminowane sq nieprawidtowe odczyty:
+  zatrzymania bez wymian pasazerskich,

+  powtarzajgce sie przystanki w krotkim odstepie czasu.

Dane mogq by¢ przetwarzane wielokrotnie, a uzytkownik moze
zmienia¢ parametry celem uzyskania lepszych efektéw.
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10.2019 06:00 do 14.10.2019 22:00

[ we [ W we

Ra po rty System pozwala na wygenerowanie pigtnastu réznych raportow.
[ ] [
ZI iczanie «  Raporty linii i pojazdéw (podstawowy, pojazd linii, pojazd, trasa, odcinek trasy, kursy)
° [
pq sqzerow «  Raporty przystankowe (wszystkie zatrzymania przystankuy, zatrzymania ze wzgledu na linie,

zatrzymania ze wzgledu na pojazd)

+  Raporty ogélne (zatrzymania z podziatem na linie, zatrzymania z podziatem na pojazd,
zatrzymania z podziatem na przystanki, zatrzymania z podziatem na dni)

«  Raporty serwisowe (stosunek wejs¢ do wyjs¢, zerowe wymiany na przystankach)

Diagnostyka
i alarmy

Dostarczany przez nas system wyposazony jest w funkcje
diagnostyki i monitoringu  bramek liczgcych. System
informuje o nieprawidtowosciach zgtaszanych przez bramki
o utracie z nimi potqczenia oraz raportuje status urzqdzenia
sterujgcego bramkami. Dodatkowo system powigzany jest
z rozbudowanym modutem alarmowym, ktéry na biezgco
informuje o awariach.

System umozliwia zdalny podglgd obrazu bramki
liczqcej (o ile bramka posiada takg opcje). Funkcja ta ma swoje
zastosowanie przy diagnostyce. W przypadku wykrycia ze jedna
z bramek nieprawidtowo pokazuje wejscia lub wyjscia istnieje
mozliwo§¢ wywotania zdalnego podglgdu obrazu z bramki
liczqcej, wraz z licznikami odczytéw wymian pasazerskich.
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Q Raporty
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Rozbudowany
system raportowy

Raporty wspomagajg monitorowanie i optymalizacje pracy
réznych obszarach transportu zbiorowego. System umozliwia
np. nadzér nad realizacjq przewozéw (punktualnosci odjozdéw
z przystankéw, czasu przejozdu trasy, Sredniego czasu
przejazdu linii), monitorowanie sygnatéw telemetrycznych
taboru.

Dostepne formaty zapisu to PDF, DOCX, CSV, HTML.
Rodzaje raportow:

¢ telemetryczne

e realizacji przewozéw
+ diagnostyczne

e odchylenia

e serwisowe

« stuzbaiTabor

« zliczanie pasazeréw

-

Generator raportow
agregowanych

Generator daje mozliwos¢ przygotowania przez uzytkownika dowolnych
zestawien i wtasnych szablonéw. Dziatanie modutu opiera sie na
wczesnym przygotowaniu danych na potrzeby agregacji w cyklu
dziennym, a nastepnie generowaniu raportéw w oparciu o przygotowane
wczesniej dane. Dzieki swojej budowie umozliwia tworzenie raportéw
agregowanych z wykorzystaniem funkcji statystycznych z wigkszych
okreséw czasu.

Takim przyktadem moze by¢ minimalne, Srednie i maksymalne

odchylenie standardowe, mediana zuzycia baterii z podziatem na typ
baterii i linie w poréwnaniu miesiecznym.

Raporty realizacji
przewozow

Umotzliwiajg odniesienie parametréw telemetrycznych
w stosunku do obstugi konkretnych linii - np. §rednie zuzycie
energii w godzinach 08:00 - 10:00 na linii ,X".



GenesisMobo Polski = © B 6 3

Q Wyszukaj X
Lista raportw

Historia wywotari/pobrari

Alarmy

Obsluga alarméw - raport

Brak paliwa Obsluga alarméw - raport okresowy . Wystepowanie alarméw
szozeglowy
Twoje harmonogramy
ki Wystepowanie alarméw - Raport Wystepowanie alarméw - raport z
okresowy gradacjq czasowa
Dostep do danych
Magazyny danych
Czas rzeczyWISty " )
Stan pojazdéw Zliczanie online (surowe)
Diagnostyczne Raport wykonanyeh | rozkladowych
g y Brakujace kursy Historia sygnaléw SZP z pojazdu Pominigte przystanki Portwy kuyrsdv‘w = =
Statystyki SZP dla kurséw Statystyki SZP dla linii Statystyki SZP dla pojazdéw
Odchylenia
0Odchylenia na przystankach
Dane telemetryczne Data: 17.11.200 Godzinaod: 13:00:000  do: 15:00:000 [
Moc chwilowa[kW]

Raporty
telemetryczne : A \
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Zuzycie energii[kwh]
Modut umozliwia obserwacje parametréw technicznych .
aktualnie realizujgcych zadania przewozowe, a takze analize 5
historii sygnatéw. Raporty umozliwiajg dowolne zestawienie .
parametréw telemetrycznych - np. SOC baterii, Srednie :
zuzycie energii elektrycznej itp. momomomomeomeomomomomomomomommmmmmom o

s s oW ows

Studio Danych

Narzedzie klasy Bl (Business Intelligence) do tworzenia
raportbw oraz zestawiefi z poszczegdlnych danych
gromadzonych przez system.

(1) studio danych Polski - 0 P e 3

¢ RAPORTAZ® + &) RARGRT NE ZOSTALZAFISANY & pomieez m g @
Twole raporty

© Q “ L]
Niestandardowe frédia
Tabela, wykresy
Wojsca pasazerow Wyjsca pasazerow llose pasazerow

Nazwa praystanku caas rami (skorygowane)  (skorygowane)  (skorygowane)
1 5 7

Skarbkaz Gor 2022:0210 13:27:20

Suma zlczania

Juranda ze Spychowasszkoia 2022:0210 13:33:26 1
inienie po
Zbyszka z Bogdanca 2022:021013:35:48 2

iki napelnief lni Turmoncka 20220210 13:39:21

OBk preyio Unowy ‘Szpital Brodnowsil 2022:0210 13:43:39

Chodecka 2022:0210 1345:27

Obciazenie il

Stupkowy

Bartnicza 2022:02-10 14:08:54

Hamonogram Remblelinska 202202101611:10

© = R

e EchaLetne 2022:0210 1427:28

osDerby 2022:0210 143627
Inne elementy

osDerby il 2022:0210 1445353

Praydrozna 2022:0210 1455:25

Wielklago Debu 20220210 1457:43
Data

Kiub Lira 2022:021015:01:56
Element stenjacy

Lolewska 20220210 1503:17




Przykiad zastosowania
systemu Time4BUS

Zarzgdzanie flotg
pojazdow elektrycznych

Planer rzewo26W Umozliwia skuteczne planowanie realizacji rozktadu jazdy
p przy pomocy taboru elektrycznego. Uwzglednia m in.
Przystanki konicowe i miejsca z urzqdzeniami do tadowania

e I e kt rycz nyc h pojazdéw, realizowany rozktad jazdy, oraz pojazdy

elektryczneiich parametry techniczne

o
123 234 +DODAJ LINIE

BRYGADY USTAWIENIA GLOBALNE
Solaris_U18E_2017 +|>

Stan wyjsciowy bat (% Min_ bateri(% Max baterii(s Stratawo

9 SR g 90 SR g 1 S >

BRYGADY USTAWIENIA MANUALNE

Brygada Stuzba Oddziat Klasa Profil elektryczny Pojazd Stagam?((;swy Min. baterii(%) Max. baterii(%) Strata w oddziale(%) Czas manewrowy(min)

1 04:59 - 22:03 71~ Gn - Solaris_U18E_2017  ~ 1Moo~ 90 2 40 T 1 : 1 :

2 06:34-00:32 1~ Gn - Solaris_UT8E_2017  ~ nor - %0 [ 40 & 0 1 § 1 S

3 06:05-00:02 21 % Gn ~ Solaris_U18E_2017  ~ Moz~ 90 & 0 0 & 1 5 1 g

04 04:46-20:16 21 Gn ~ Solaris_ U18E 2017  ~ o3 ~ 90 G 40 & 90 G 1 G 1 S

05 06:24-19:31 1~ G ~ Solaris_UT8E_2017  ~ o4~ 90 0 0 & 1 : 1 :

06 04:26-18:51 z1 o~ Gn - Solaris_U18E_2017  ~ Mnos - 90 0 %0 & 1 B 1 B
PUNKTY LADOWANIA PUNKT 1 PUNKT 2

+DODAJ PUNKT LADOWANIA

Moc[kw] Czasr czas pigeielV] Linie Usun
400 S 1 & 4 S 6864 [ 2123 234 ®
400 - 1 < 4 s 686,4 s 1123 & 234 ®
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Harmonogram
tadowan

Proces analizuje rozktad jazdy
i sprawdza czy realizacja
jest mozliwa. Planer generuje
harmonogram  pracy dla
pojazdéw elektrycznych, na
podstawie rozktadu jazdy,
uwzgledniajgc przerwy wy-
nikajgce z koniecznosci ta-
dowania. Kazdy typ pojazdu
moze mie€ przypisane inne
ramy czasowe przewidziane
na petne natadowanie.

Optymalizacja przewozéw
elektrycznych dodatkowo
minimalizuje czas, czy tez
elementy pracy przewozowej,
tak aby koszt realizacji przy
pomocy taboru elektrycznego
byt jak najmniejszy.
Optymizer ma zastosowanie
w  przypadku, gdy klient
docelowy nie posiada
tadowarek na przystankach
koncowych, a jedynie na

zajezdniach. Wtedy to koszt
zjozdéw i dojazdéw zaczyna
by¢ znaczqcy dla kosztorysu
realizacjq

zwigzanego  z
rozktadu jazdy.

e Sterowanie poziomem mocy i

w tadowarkach jesli

Wyniki symulacji

Brygada

Poton nadomass (4]

Data symulacji: 2020-11-10

Algorytm:  Maksymalny poziom baterii

Oddziat

Caas stuzby

Brygady obslugiwane przez ajentow: Nie Status:  Ukericzona pomysinie

Modyfikacia . ladowania: Brak Przediuzenie ostatniego postoju: Nie

Profil elektryczny Pojazd Uwagi Szezegély

z1 03:42-00:41 Solarls U12E_14 988 Q Zobacz
71 0402-23:41 Solaris U12E_14 989 Q zobacz
71 04320021 Solaris u12E_14 vos0 Q zobacz
Szczegély pojazdu v988
Min. baterii: 15% Max. baterii: 100% Strata w oddziale: 2% Czas manewrowy: 1 min.
Poziom natadowania baterl
"
-
.
»
@
=
«
»
=
"
.
FPEEIESLLPSELIIELOLIILIEISSEIVLPLGILLELEIISFSELF LS LIPS IEISEP LI LI IESFIPEPEPPISPSLEELE PGP P IF I PG 888
an

Godzina
03:42
03:49

03:49

03:53

priorytetu

Linia/Brygada
2511
25171

2511

25171
2511

2511

tadowania
moc autobuséw podigczonych
przekracza moc tadowarek.

Przebieg realizacii 251/1

Poziom natadowania baterii Migjsce Zdarzenie

98.00% Odjazd
96.07% Prayjazd

96.07% Nie faduje. Przekroczy max. poziom
baterii

96.07% Odjazd

84.98% Przyjezd

84.98% Nie faduje. Brak tadowarki na krancu

EKSPORTDOPDF  EKSPORT DO CSV.

Time4BUS Platform

e Sprawdzanie na biezgco czy pojazd realizuje kurs zgodnie
z planem i czy nie jest zagrozony kurs w zwigzku
z niskim poziomem natadowania baterii

g Time4BUS PLATFORM 35




Mapa i wykres liniowy
system alarmow

Mapa dyspozytorska prezentuje rézne typy pojazddédw Najlepiej ilustrujgcym przebieg przewozu catej linii jest
oraz  obiektébw infrastruktury. Kazdy rodzaj pojozdu wykres liniowy, ktéry odnosi pojazdy do rozktadu jozdy
i obiektu ma przypisang odpowiedniq ikonge umozliwiajgcq iobecnie realizowanych zadan przewozowych, obrazuje sytuacje
szybkq identyfikacje. Pojazdy elektryczne prezentowane na linii oraz umozliwia koordynacije dziatan. W przypadku taboru
sg na mapie z paskiem poziomu natadowania baterii. elektrycznego dodatkowymi funkcjonalnosciami jest podglad
Uzytkownik na biezqco jest informowany o wszelkich harmonogramu tadowarek, co utatwia ocene czy zaplanowany
zagrozeniach czy nieprawidiowosciach w formie alarméw. cykl tadowania zostanie spetniony.

Alarmy telemetryczne:

Informacyjne - takie, ktére prezentujg nieprawidtowosci ale
nie sq krytyczne. Przyktadem takiego alarmu moze by¢ zbyt
niski bilans elektryczny pojazdu. Jest to informacja ciekawa,
zwlaszcza w szerszej perspektywie, jednakze nie wymaga ona
podejmowania natychmiastowej reakciji.

Operacyjne - sq to alarmy krytyczne, ktére wymagajq
natychmiastowej interwencji. Przyktadem takiego alarmu moze
by¢ dla pojazdu elektrycznego brak zasiggu umozliwiajgcego
dojazd do najblizszego punktu tadowania.

=] ~ T— ot e Alarmy odchylen (16)
o1 -
-
o o @] 9951 9954
ZA\ sl 9fs205 42102 -4
9426 9079 9950 9916
\ & 1576 6] 2252 -6 5200015 -6 186/3
N\ Wk 241 9919 9451 9939 9920
£ 1864 7] 197012 7| 1504 8
W ) 9947 9454 9447
s \ N 190/9  -10] 157/011 -10] 157/5 13

Bielany

\ a Alarmy telemetryczne @

@ 9947 08.06.2021 14:34
Brak podgladu z kamery

I
o e 168 08.06.2021 14:29
Krytyczny poziom natadowania baterii

@ B17 08.06.2021 14:30
Brak tgcznosci z tadowarka

p u Brak podgladu z kamery

“\ o
\  B¥1es
o Toos

\
\ WarszaRa -~

L

G 168
T234/5

/ | -, 9942 08.06.2021 04:53
4 Niski poziom natadowania baterii
€ WROG DO WIDOKU LN
e 73 1012 -1 min® 5 “‘4‘ @ 9918 19.05.2021 12:18
NG N %

Stutba pojazdu od - do Oddzial nﬁ @ @@“ \('.\Q’QO & \\\é‘ 8“\0(‘ %,y‘ Brak podgladu z kamery

04:30-22:113 01 Harmonogram: '6&) » o“ﬁ & o « —__aa3s 1006200

fobhrbes s B 168/5 07:09 - 07:18 IR & & & & e R S

24 min 41 km/h (w trakcie) R 1,6 Q@ & Q‘\'o q;‘\:" & W & z&\ @ \-\\o‘\ - .

ras ailizsza ladowark: 168/4 1002 -10:21 & ¢ 3 NS Ny N & 56 N & ¢ &
ok o 352/51708 - 1740 S @ S Y G O g & o

168/6 18:09- 18:37

lanowany dojaz rognozowany dojaz '

:n.zq e :l‘fﬂ LS ( ' i ﬁ -1 ﬁ -2 .
praen s L e / \ / \ 3 2

i ey a0 I e 23 2 ! ! ! ! T T ! ! ! b !

09:30-18:47 Jan Kowalski - A A
N shizbowy Keroney
12345 ﬂ +1 “ 0

-
7 @ Borakomorowskiego02 1010 1020 1

-
8 @ Umiiskiego 02 1011 1021 3
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Telemetria

Modut umozliwia obserwacje parametréow technicznych
aktualnie realizujgcych zadania przewozowe, a takze analize
historii sygnatéw. Na podstawie sygnatow telemetrycznych
generowane sq alarmy dla dyspozytora. System rozpoznaje
odchylenie parametréw od zdefiniowanych norm i wysyta
powiadomienie umozliwiajgc podijecie natychmiastowej reakciji.

Oone tmetyne T T p—
Moc chwilowa[kW]

"

»

°

Py oAt - =o

©

® \ //\

. \ / \

"

. rosvs eoos ooo

L e A

We WS Wm B wn WS e e e s e

Zuzycie energii(kWh]

w /
" —

"

°

N

2

.

L )

Status / Stan
I e e I R R

Alarmy_elektryczne-2.csv (tylko do odczytu) - LibreOffice Calc
Plik Edyca Widok Wstaw Format Styles Arkusz Dane Narzedzia Okno

E-858H 43 & 124
# Z =Ty

Al v

Dokument otwarty w trybie tylko do odczytu.

B] ¢ [ o ] E F

H |

Linia Brygada Pojazd Data wystapienia Obstuzono 'Rodzaj obstugi
Poza harmonogramem ladowania | 123 5 T0012020-08-12 11:10 2020-08-12 13:28 !Odl6z w czasie
Niesprawna fadowarka 2020-08-13 10:41 i
Niesprawna ladowarka 2020-08-13 10:42 1
Poza harmonegramem fadowania
Niesprawna fadowarka
Niesprawna ladowarka
Niesprawna ladowarka

2020-08-13 10:43
2020-08-13 10:45 i
2020-08-13 10:46 j
2020-08-13 10:47 !
2020-08-13 10°48 i
T0022020-08-13 10:49 2020-08-16 12:01 |Nastepne wystapienie
2020-08-13 10:49 !
T9012020-08-13 11:10 12020-08-16 12:01 iNastepne wystapienie
T017 2020-08-13 11:15 2020-08-16 12:04 |Nastepne wystapienie
T9152020-08-13 11:30 2020-08-16 12:04 |Nastepne wystapienie
T9032020-08-13 11:49 2020-08-16 12:04 INastepne wystapienie
TO512020-08-13 1153 |
T9612020-08-13 12:01 H
T0102020-08-13 12:00 2020-08-15 12:04 INastepne wystapienie
T873 2020-08-13 12:47 i
T961 2020-08-13 12.55 |
T969 2020-08-13 13:10 :
T9552020-08-13 13:45

Niesprawna ladowarka
Poza harmonogramem ladowania
Niesprawna fadowarka
Poza harmonogramem fadowania
Poza harmonogramem ladowania
Poza harmonogramem ladowania
Poza harmonogramem fadowania
Roztadowany pojazd
Roztadowany pojazd
Poza harmonogramem tadowania
Roztadowany pojazd
Za niski zasieg baterii
Za niski zasigg baterii
Za niski zasigg baterii
Poza harmonogramem tadowania
_25 |Rozladowany pojazd
Za niski zasieg baterii
Roztadowany pojazd
Za niski zasieg baterii
Za niski zasieg baterii
Roztadowany pojazd

Za niski zasigg baterii
"32_|Za niski zasieg baterii
33 |Rozladowany pojazd
Za niski zasieg baterii
Za niski zasigg baterii
Za niski zasigg baterii
Roztadowany pojazd
_38 |Roztadowany pojazd
Roztadowany pojazd
Za niski zasieg baterii

4

o
Koo oo

SN

T955 2020-08-13 13:55
T9522020-08-13 14:07
T9522020-08-13 14:17
T968 2020-08-13 14:20
5884 2020-08-13 14:47
T 964 2020-08-13 15:02
T914 2020-08-13 15:06
T9222020-08-13 15:08
T884 2020-08-13 15:09
T9202020-08-13 15:12
T964 2020-08-13 15:15
T877 2020-08-13 15:15
T920 2020-08-13 15:28
T8772020-08-13 15:36
T8812020-08-13 15:53
T 953 2020-08-13 16:08

-

-
M R0 w0 o~ W o N

Realizacjaw
sytuacjach doraznych

Przyktadami sytuacji doraznych sq niezalezne od organizatora
czy operatora wszelakiego rodzaju awarie, ktére wigzg sie
z powstaniem odchylenia czasowego w stosunku do planu.
W takich przypadkach zatozony wcze$niej harmonogram jest
niemozliwy do realizacji. Na zyczenie dyspozytora planer dla
sytuacji doraznych generuje harmonogram, ktérego zadaniem
jest realizacja rozktadu jozdy przy zmienionych zatozeniach,
umozliwiajgcy realizacje rozktadu jazdy wedtug nowych zatozen.

i
T909 2020-08-13 10:43 2020-08-16 12:01 |Wystapienie w nastepnej stuzbie
i

i
TO042020-08-13 13:49 | 2020-08-15 08:47 |Wystapienie w nastepnych kursach
i

Obstuzyt |
\tadowanie od 11:09:00 do 11:17:00

ikadowarka: 0cpp1.41a0723567-0123-3456-97-cpadb

\kadowarka: ocpp1 .41a0723567-0123-3456-97-cpadb

'Ladowanie od 10:36:00 do 10:47:00

\kadowarka: ocpp1.41a0723567-0123-3456-97-cpadb

\Ladowarka: ocpp1.41a0723567-0123-3456-97-cpadb

:Laduwarka ocpp1.41a0723567-0123-3456-97-cpadh

'tadowarka: ocpp1.41a0723567-0123-3456-97-cpadb

{tadowarka: ocpp1.41a0723567-0123-3456-97-cpadb

\Ladowanie 1 ocpp1.41a0723567-0123-3456-97-cpadh

'kadowarka: ocpp1.41a0723567-0123-3456-97-cpadb

itadowanie od 11:09:00 do 11:17-00

\tadowanie od 11:15:00 do 11:26:00

'Ladowanie od 11:30:00 do 11:37-00

‘Ladowanie od 11:49:00 do 11:57:00

Migjsce: Petia1

Miejsce: Petla2

'Ladowanie od 12:09:00 do 12:15:00

iMierce. pl.Pitsudskiego

Status: Offline  Stan: Niesprawna
Status: Offline Stan: Niesprawna

Status: Offline  Stan: Niesprawna
Status: Offline Stan: Niesprawna
Status: Offline Stan- Niesprawna
Status: Offline Stan: Niesprawna
Status: Offline Stan: Niesprawna

Status: Offline Stan: Niesprawna

Kraniec
Kraniec

Dystans:
Dystans:

Dystans: Kraniec:

1
\kadowanie od 13-35:00 do 13:52:00
Miejsce: most Poniatowskiego

|

Migjsce: Ateriska

T

Dystans: Kraniec:

Dystans: Kraniec

:Miejsce. pl.Pitsudskiego Dystans: Kraniec:
T

Miejsce: Krucza Dystans: Kraniec:

i
T
!
1
i
IMiejsce: Uminiskiego

Miejsce: Muranowska

Miejsce: pl.Pilsudskiego

Kraniec:
Kraniec:
Kraniec

Dystans:
Dystans
Dystans:

Raporty telemetryczne: dowolne zestawienie parametréw np.
SOC baterii, rednie zuzycie energii elektrycznej itp.

Raporty redlizacji przewozéw: mozliwos¢  odniesienia
parametréw w stosunku do obstugi konkretnych linii - np. Srednie
zuzycie energii w godzinach 08:00-10:00 na linii , X".

Raporty ztadowarek elektrycznych: zestawienie wykonywanych
tadowan, z podziatem na typ zdarzeniq, linig, brygade, pojazd,
date wystgpienia oraz rodzaj obstugi.




Zarzgdzanie
infrastrukturg
o przystankowq

Menadzer
Przystankow

Nowatorskie i efektywne narzedzie
do zarzqdzania infrastrukturqg
przystankowq przez platforme WWW.

System zastepuje prace w kilku
réznych bazach danych oraz centra-
lizuje korespondencje, dzigki czemu
tatwiej mozna przesledzic zmiany
i status realizacji zlecen.

38 Gmiss

Rezygnacja z dokumentow papierowych

Optymalizacja czasu na zlecanie
i realizacje ustug

Wigksza kontrola podwykonawcéw oraz
serwisantow

Ewidencja i kontrola kosztow, mozliwos¢
zastosowania automatycznych rozliczen
z podwykonawcami

Kontrola jakosci ustug na podstawie
raportow



Ptynny przeptyw dokumentéw on-line Aplikacja mobilna dla serwisantéw

Petna dokumentacja dotyczqca zlecen, zgtoszen i wyceny wraz  Aplikacja umozliwia dodawanie zdje¢ dokumentacyjnych
ze statusami realizacji w jednym miejscu. System umozliwia oraz notatek dla kazdego przystanku (obiektu) zawartego
przyjmowanie zgtoszen oraz tworzenie na ich podstawie zleceh w zleceniu. Weryfikacja zlecenia jest dokonywana przez
rébwniez z wycenami podwykonawcdw. Wszystkie informacje  wskazanego uzytkownika na podstawie przestanych zdjec€.
dotyczgce realizacji: statusy, notatki z uwagami, wyceny oraz

dokumentacja zdjeciowa sq dostgpne w podglgdzie zgtoszenia

i zlecenia.

Efektywne zarzqgdzanie pracami serwisowymi Aktualna dokumentacja

Scentralizowana baza danych umozliwia sprawne zarzqdzanie Po poprawnej weryfikacji zmian wynikajgcych ze zlecen

realizacjg zleceh. Uzytkownik ma biezgcy podglad do lub inwentaryzacji dane o  przystankach  (obiektach)

statusébw realizacji oraz prawo do wprowadzania zmian sg automatycznie synchronizowane. Uzytkownik ma réwniez

w zleceniu np. oznaczenie jako wykonane prawidtowo, wykonane  mozliwo$¢ przeglgdania plikébw i danych archiwalnych

nieprawidtowo czy nie wykonano. dla wybranego obiektu. Dzieki historii mozna przywréci¢ dane
lub przesledzi€ zmiany.

Prawa dostepui role

System umozliwia tworzenie wyceny do zlecenia oraz wymiane

dokumentacji z podwykonawcami dzigki prawom dostgpu. Generowanie raportéw

Zakres praw i obowigzkow jest okreslona przezrole, ktére definiujg  MozliwosS€ tworzenia raportéw z wybranymi atrybutami

do jakiego modutu i w jakim zakresie uzytkownicy majq dostep. z podziatem na gminy. Ponad 20 réznych typdéw zestawien,
miedzy innymi raporty z wykonywanych prac z podziatem na
niewykonane i wykonane nieprawidtowo, raporty struktury
terminowej zlecanych prac, nieaktualnych plikdbw i wiele innych...

5% [ Menedzer przystankéw Polski - o]
B e 3

€ Edycja obiektu H =

Zgioszenia zakonczone: Atrybuty v

EDYTUJ

Ziecenia viezzce
Przystanki tymezasowe (powigzane) v

Powigzane piiki A

I 11020240322 09:54:52 g 20403220954 [ L olania - ;s i

LI_10_2024-08.01_17.59.45 jpg 202403011759

Do odviolania Do odwotania . s 2

Inventaryzacje zakoriczone
s

i l&d Menedzer przystankow Polski - 0 B e 3

Zlecenia zakonczone

Proystanak

Serwisanci

‘ ‘ E
s e M

Staus Priorytet  Wiykonano Gups 2 Temat

10235 Wykonano prawidiowo  Normalny Prawidiowo  SWB  1/1 [ Zlecenie od serwisanta - L Y

Zlecenie od serwisanta - 2024062/ s &
10234 Wykonano prawidlowo  Normalny Prawidowo  SWB  1/1 on Dymarec 02 e HE

Zlecenie od serwisanta - 20240627
1392

10203 Wykonano prawidlowo  Normalny Prewidiowo  SWD 171 on Ptcatskiogo 00

Zlecenie od serwisanta - 20240627 i
10232 Wykonano prawidlowo  Normalry Prawidlowo  SWB  1/1 on gy et Y

10231 Wykonano prawidiowo  Nommalny Prawidlowo  SWB 171 on Zeceniscd semvisinta’ o

30 Wykonaro vatn fisprauiileme - zmiany na infrasuukturze w 20240629 N
10230 rawidlowo Normalny Nieprawidlows S€ 3/3 e Zwiqzku z ul 0737 >
10228 Wykonaro prawidlowo  Normalny Prawidiowo  SWB 171 on Brak ozkladu jazdy lini 260 na przystanku 20240027 >
O on Bokionsdujnty S 0k 20243781 5

wykonaucy

Uszkodzone drzwi gabloty na rozklady 2024-0627

10224 Wykonano prawidlowo  Wysoki  Prawidiowo  SWI 171 on jardy 1229

20240628 .
TremETETE 10223 Wykonano prawidlowo  Normalry Prawidlowo ~ SWB  22/22 0/48 Wymiana rozktadu linii 650 S0s0 Y

000Q00000000

3 Dworzeo PP~ doczyszczenie 20240627
T 10222 Wykonaro prawidlowo  Normalny Prawidiowo SWE 272 0/2 s2yb Keju po usunieciu schematéw 1725 >
10221 Wykonano rovidowo  Narmelny Providowo WD 171 or Zaceeof sarvisants B w627 ,

Normalny Nieterminowo SWB  2/2 0/2 Wiadukt - weryfikacja o

° 10218 Wykonano prawidiowo  Normalny Prawidiowo ~ SWB  5/5 /5 Starych schematow Fis—. S
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Modui mapy
infrastruktury
przystankowej

* Infrastruktura moze zosta¢ zintegrowana
z modutem mapy przystankowe;j.

¢ Narzedzie mapy umozliwia filtrowanie oraz
sortowanie obiektéw wedtug wybranych atrybutéw
np. z nieaktualnym rozktadem jazdy. Uzytkownik
moze takze sprawdzié trasy linii wedtug daty
obowigzywania.

e Automatyczna integracja z rozkiadem jazdy:
system poréwnuje rozktady jazdy i automatycznie
wyréznia przystanki, ktére majg nieaktualne
tabliczki przystankowe.

- @ Mapa infrastruktury 4
mEn przystankowej
Przystanek

Przedsigbiorstwo
. ) K i
Data rozkiadu

X WYCEZYSC

= Filtruj po atrybutach

i= Lista przystankéw

Bogucice Cmentarz 02 nieaktualny

Bogucice Cmentarz 01 nieaktualny

Bogucice Koscidl 01 nieaktualny

Bogucice Koéeitl 02 nieaktualny

Bogucice Markiefki 01 nieaktualny

Bogucice Skizyzowanie 02 nicaktualny

Bogucice Wrdblewskiego 01 nieaktualny

Crmentarz,
Sydowski
Borki Korczaka 01 nieaktualny
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Aplikacja
mobilna dia
serwisantow

e Przypisani serwisanci majg dostep tylko
do swoich zadan przy pomocy mobilnego
modutu

e Aplikacja umozliwia dodawanie zdjec
dokumentacyjnych oraz notatek dia
kazdego przystanku (obiektu) zawartego
w zleceniu

 Po wykonaniu pracy serwisant zgtasza
wykonanie zlecenia w aplikacji

* Weryfikacja zlecenia jest dokonywana
przez uprawnionego uzytkownika na
podstawie przestanych zdjec

wes ) - . .
ans w Mobilny menedzer przystankow

Dane zlecenia

Tabliczki z nazwa przystanku i znaki
Czas do korica: -4 dni 13 godz.

onawca:  Serwis GenesisMobo

HH=2 Mobilny menedzer przystankow s )
. W Y przy HH w Mobilny menedzer przystankow

Zlecenia biezace (53)

& Chorzéw Batory Hotel 01t @

ne do Serwisant 1, Serwisant 2, Serwisant 10

Tabliczki z nazwa przystanku i znaki
Czas do korica: -4 dni 13 godz.

Chorzéw

Zmiana trwata, w trakcie realizacji

+ stopka 3-24 Dodaj komentarz

g
oraz rozkiadow w Knurowie

° Czas do korica: -4 dni 13 godz.

+ stopka

oraz rczktadow w Pllchowu:ach Danelpodstawowe > Lista czynnosci (1)

Czas do korica: -4 dni 13 godz.

Lista przystankow (49)
Rudno Gospoda - wymiana tabliczki z na:
Gliwice Plac Pitsudskiego - nieaktualny
nagtéwek z cennikiem

Czas do korica: -2 dni 13 godz.

Zataezniki / zdjecia

+/ ZGtO$ WYKONANIE ZLECENIA

Czynnosc
S - Tabliczka z nazwg przystanku, numerem linii
itp

‘\ Brzezinka centrum

Czas do korica: 10 godz. Opis

Toszek Dworzec Kolejowy - przywrécenie
9,  stalej lokalizacji
Czas do korica: 1 dni 10 godz.

Malowanie wiaty - Ruda $laska Bielszowic!
¥,  Chroboka 01

Czas do korica: 1 dni 10 godz.

M ZDJECIA(2)

Poprzedni Nastepny
przystanek przystanek

Malowanie wiaty Gliwice Brzezinka Osied|

Qo1

Czas do korica: 1 dni 10 godz.

Kontrola biezaca
Czas do korica: 1 dni 10 godz.
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Zarzgdzanie alarmami

infrastruktury szynowej }

-
BEA

Rozbudowany
system raportowy

Modu zarzqdzania infrastrukturg szynowqg to komplekso-
we narzqdzie, ktére daje uzytkownikowi petng informacje
o jej stanie. Alarmuje on o niesprawnosciach oraz mozli-
wych uszkodzeniach, dostarcza informacje o temperaturach,
mocach i ustawieniach urzqdzeh zwrotnic. Jednocze$nie
narzedzie mapy w czytelny sposdéb pokazuje catq dostepng
infrastrukture.

Panel alarmow

W module uzytkownik na biezqco jest informowany o statusie
urzqdzen sterujgcych i zwrotnic. Alarmy sq prezentowane na
mapie infrastruktury szynowej oraz w osobnym oknie. Uzytkownik
dzigki statusom alarméw moze szybciej reagowac w sytuacjach
priorytetowych. Ponadto system informuje o typie zdarzeniaq,
dacie wygenerowania, zrédle sygnatu oraz jednostce czyli
numerze urzqdzenia/zwrotnicy oraz innych szczegétowych
danych. Uzytkownik moze odtozy¢ alarm w czasie lub zmienic
jego status na ,obstuzony”.

S ‘/":;
42 Gmgse

yb letni

typ¥ urzadzenied data¥

szczecin_1105 04.10.2024 13:45:40
- @ Sterownik .es

Zanik bamunilracii

« @ ZLokauzud
Qs
zZ ¥0) 0DLOz

1105

@) ZABLOKUJ ALARMS..

& zaKoNcz

W oknie konfiguracji alarméw dostgpne sq rézne opcje
modyfikacji ustawieh powiadomieh m in. dotyczgce natezenia
pragdu grzatki, czasu trwania recznej obstugi zwrotnicy, zaniku
komunikaciji protokotéw MQTT, otwarcia drzwi szafy sterujgcej.

Parametry alarméw sg osobno skonfigurowane dla okresu
letniego i zimowego. O zmianie trybu decyduje operator na
podstawie danych meteorologicznych. Po wybraniu trybu
zimowego, wszystkie grzatki w zwrotnicach powinny by¢
zatgczone, natomiast w trybie letnim wytgczone.



Mapa infrastruktury
szynowej

Uzytkownicy modutu majg dostep do mapy z wyrysowanq
siecig infrastruktury torowej oraz naniesionymi elementami
takimi jak szafy sterujgce, grzatki itd. Mapa uwzglednia
zarébwno wszystkie dostepne potqczenia jak i te tymczasowo
wylgczone z uzytkowania czy bedqce w trakcie budowy.
Operatorzy majg mozliwos¢ wyboru trybu wyswietlania
schematu poprzez zmiane warstwy mapy na widok satelitarny
lub schemat.

Elementy infrastruktury sq interaktywne, i pozwalajg na
petnq kontrole poprzez klikniecie w znaczniki umieszczone na
mapie. W przypadku zwrotnicy najazdowej, system nie tylko
wskazuje grzatki i ich umiejscowienie, ale réwniez rysuje jej
obecny kierunek. Po kliknigciu nha mapie w wybrang zwrotnice
w interfejsie pojawia sie okno ze szczegétowymi danymi czyli
nazwq sterownika, nazwg obszaru potozenia (nazwq ulicy)
temperaturq szyny, napigeciem trakcyjnym i prqdem grzatek
wyrazonym w amperach oraz danymi meteorologicznymi
(takimi jak prawdopodobiefstwo wystgpienia opadéw,
temperatura powietrza, procent wilgotnosci). Uzytkownik
ma réwniez dostep do graficznej prezentacji schematéw
i mechanizméw zwrotnic. Wirtualny sygnalizator informuje o
zblizaniu sie tramwaju o kierunku utozenia iglic.

w  Lista obszardw

= Autoryzowane

Ogrzewanie

< Powrét do listy

[ 0 oz [l @ siocomaue suanu srecomcs [l © waczrave wsroeon JEE IR

woraTkt

Schemst Mechanizm

. Zwrotnica: 2.1010
Kierunek: Prawo

Schematy zwrotnic
i mechanizm iglic

Wszystkie typy zwrotnic zostaty zobrazowane za
pomocq schematéw graficznych, ktére pokazujg
aktualny stan urzgdzen. W oknie uzytkownik ma
podglgd do danych telemetrycznych zwrotnicy,
informacje o prqdach grzatek oraz wystepujgcych
btedach.

Polski

A Aarmy(1)
A tryb letni

typ¥ urzadzenied data¥

zczecin_15... 04.10.2024 13:40:
terownik
Zanik komunikacji

JANA AT

Nazwa zwrotnicy:

Sterownik: ¢
Nazwa obszaru: Plac Matejki

Czas otrzymania ramki- 13:43:11

INFORMACJE SCHEMAT

Tryb pracy ogrzewania Napiecie trakcyjne Temp. szyny
[jy] Roztaczony 4 707V 15.5°C

Opady Temp. powietrza Pomiar wilgotnosci
O 0% § m1sc 754%

Time4BUSPLATFORM 43



] 4

Apllkaqa

dia pasazera

Rozktad jazdy o
. ° Wysau iwanie
na zywo na telefonie ot

© Wyszukaj

na mapie Juéj preystank wyszukiwarka
Time4BUS to aplikacja wspierajgca pasazera w podrézy srodkami \ ! praystankow
transportu publicznego w tym réwniez osoby ze szczegdinymi ~ 58] lub ulic
potrzebami czyli niedostyszqce, stabowidzgce i niewidome |
(funkcja voice over oraz spetnianie wymogéw normy WCAG 2.1.). lista odjazdéw
Aplikacja prezentuje rzeczywiste odjazdy na podstawie danych w czasie Judipraystanek *
GPS, a w przypadku braku danych lokalizacyjnych, wySwietlany rzeczywistym 415,202 26160 120 520
jest rozktad statyczny (offline). Pasazer w aplikacji moze @108° > Wennelc sckolna B dodawanie
sprawdzi¢: szczegbétowe dane o pojazdach np. numer boczny, k R ) praystankiw
trase wybranego kursu z listg przystankéw i godzinami odjazdéw Ly @212 > Kerunek Ratusz 158 do ulubionych

oraz przebieg linii na mapie. Aplikacja nieustannie jest rozwijana.

12 min
15:51

@ 508 > Kierunek: Dworzec PKP

*  Odjazdy zwybranego przystanku w czasie

. rzeczywiste czasy
rzeczywistym

odjazdéw

e Podglqd aktualnej pozycji pojazdu na mapie

wraz z jego trusq* Twéj przystanek

-> kierunek

oosazoy A

*  Powiadomienia o utrudnieniach i zmianach trasa wybranego

w rozktadzie jazdy* karsu wraz
2 przystankami

Twdj przystanek .

> kiernek na mapie

* Dodawanie przystankoéw do ulubionych

14:40 é Stacja PKP

Parkowa ‘¥ nt

*  Planer podrozy czyli wyszukiwanie potqczen
pomiedzy lokalizacjami

Przy Biedronce

lista praystankow

wraz 2 czasami przejazdu
(wyréznione praystanki
na 2qdanie)

*  Rozktad jazdy nawet do 30 dni w przéd

Szkolna

Rynek

* W petni przystosowany interfejs dla os6b
ze szczegdlnymi potrzebami




W aplikacji timedbus uzytkownicy znajdg
wiele przydatnych  funkcjonalnosci, np.
Przypomnienie o przystanku docelowym
podrézy lub powiadomienia o odjazdach
z wybranej lokalizacji. Uzytkownicy mogq
rébwniez wyszukiwaC potgczenia pomiedzy

wybranymi  punktami.  Planer  pozwala
zastosowaé  ustawienia  wiasne,  ktore
wplywajg na rezultat wyszukiwania, np.

Uzytkownik moze zmniejszy€ iloS€ przesiadek
lub wykluczy€ jeden ze srodkéw lokomocii.

wyszukiwarka potgczen

0

najblizsze planer

Rozktad
jazdy www

Dostep do rozktadu jazdy mozliwy jest
rowniez przez przeglgdarke WWW.
Widok pojazdoéw i ich tras na mapie.
Dostep do biezgcych powiadomier
przewoznika. Oprocz aplikacji na telefon
pasazer moze korzysta€ z rozktadu jazdy
przez przeglqdarke na swoim komputerze
lub laptopie. Na stronie www dostepny
jest statyczny rozktad jazdy oraz rozktad
na zywo z podglgdem pojazddw i ich tras
z przystankami na mapie.

*

ulubione

=

rozktad

Miejsce startu

A Dom

Cel podrézy

& Ppraca &

e 3

® WYJDZ 0 07:30 ﬁ.

NA MIEJSCU 07:38

szukanie potgczen
pomiedzy
praystankami

CHYBA NIE ZDAZYSZ :(

ODJAZD ZA

% @108 &

optymalne trasy

0 min do wyboru

2' 07:08-07:38 2' 34 min

WYJDZ ZA 10 MIN NA MIEJSCU 07:50

ODJAZD ZA

% 0108 #

12 min 34 min

2' 07:20-07:50 2'
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Autobus Wodorowy

Podgliqgd do danych
telemetrycznych
oraz obrazu z kamer

Aplikacja prezentuje informacje o parametrach
taboru, statusach zadania przewozowego
(numery linii, brygady i opéznienia wzgledem
rozktadu jazdy) oraz o szczegdtach urzqgdzeh
zamontowanych w pojazdach. Wartosci oraz
informacje diagnostyczne odczytywane sq
z szyny CAN w czasie rzeczywistym, jest to
nawet ponad 200 sygnatéw informujgcych np.
o biletomotach, kasownikach, monitoringu,
autokomputerze, systemie zliczania pasazeréw
oraz o danych z pojazdu np. predkosci chwilowe;j,
stanie paliwa itd.

Time4BUS Fleet dodatkowo udostepnia pod-
glgd z monitoringu na przestrzen pasazerskq
w czasie rzeczywistym, dzigki temu uprawniony
uzytkownik informowany jest na biezgco o nie-
sprawnosciach systemu i moze monitorowac
biezqcq realizacje przewozéw.

46

gOncznzsns
A MOBO

Time4BUS Fleet

Aplikacja dla

:

@D0) 12:06 | 856kB/s ©

Solaris U18E

g X Fk
@) 12:06 | 856kB/s ©

mis oon

& Solaris U18 CNG

TT *k Kk dkkokk

3.1 km/h 52.260554 21‘.’0857

‘1{%‘ 5
i

07-2021 12:02:50

Liczba 0s6b

®)
-n

Temp. zewnetrzna

Linia

Wysoka jakosé

Klimatyzacja
@
Wytaczona

Temp. wewngtrzna

o

Nazwa Kierunku

il 722%

= wiasciciela floty

Ogrzewanie
)

Brak danych

Drzwi

Zamknigte

Konwiktorska



@ Time4BUS

DRIVER

Aplikacja

dla kierowcy

Odnajdywanie pojazdu po danych
identyfikacyjnych (numer boczny,
rejestracyjny)

Podglqd trasy linii na mapie

Plan zajezdni

Aktualne dane o zadaniu przewozowym
Powiadomienia od administratora

Przypisywanie kursu

Bezpieczne logowanie, dwustopniowa
weryfikacja

Lokalizowanie pojazdu,
przypisywanie kursu.
Nowa wersja aplikaciji
dostepna od 2025 roku.

Wewnetrzna aplikacja na telefon dla kierowcéw transportu
publicznego. Dostep do niej zabezpieczony jest dwustopniowq
weryfikacjg, ktéra chroni niepozqgdane osoby przed korzystaniem.

Dzigki T4B Driver kierowca moze zlokalizowaé na mapie
przypisany mu pojazd. Ma roéwniez dostep do listy swoich
uchybie. Administrator moze wysyta¢ za posrednictwem
platformy komunikaty do wszystkich kierowcéw lub wybranych

grup.

Wyszukanie pojazdu po nr taborowym lub rejestracyjnym
i wySwietlenie jego pozycji na mapie lub na planie zajezdni.
Ponadto mozna §ledzi€ pozycje pojazdu oraz wyswietli¢ aktualne
przypisane zadanie.

witaj Jan Kowalski

Neon Muzeum -

Muzeum Neonow
PRAGA

KAMIONEK s
Park . 631
Skaryszewski
im. lgnacego
Jana...

PRAGA-POLUDNIE

4, SASKA KEPA
o
v

linia brygada
182 12

lazienki
lewskie

trasa od
Tarnowiecka 02

trasa do

2. Witolin 04

na zadanie

edytuj

rozktad

13:01

czas GPS

13:02

odchylenie

+1 min 0

historia

Nr stuzbowy: 1234567890

odchylenie

-1 min

stuzba

1

Metro Wilanowska 08

trasa

=

wigcej
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Systemy
zintegrowane

Projektowanie, produkcja oraz serwis profesjonalnych
urzgdzen z zachowaniem standardéw przemystowych.

Dzigki wieloletniemu doswiadczeniu w produkcji urzqgdzeh
elektronicznych oraz rozwigzan informatycznych, wdrozylismy
systemy u najwigkszych przewoznikéw i operatorbw w Polsce
zaréwno od strony aplikacyjnej jak i urzgdzeh w pojazdach.
WyprodukowaliSmy ponad 8000 urzqdzeh, zbudowaliSmy
najwigkszy system dyspozytorski w Polsce dla ZTM i MZA
Warszawa. Wspieramy otwarto$¢ standarddéw zaréwno od strony
technologicznej jak i sprzetowej. W naszej ofercie przedstawiamy
najnowszq grupe produktéw o otwartej architekturze w
standardzie RACK 10" i 19”.

Zatozeniem naszego systemu byto m.in. maksymailne
uproszczenie procedury pobierania materiatu. Czynnosci
kontrolno - serwisowe ograniczone sq do podiqczenia monitora
i uruchomienia sesji live inspekcji urzgdzenia. Dostep do
materiatu jest mozliwy bez wchodzenia do pojazdu, przy uzyciu
laptopa z os. Windows, poprzez komunikacje WiFi, oraz LAN.

Nasza firma zintegrowata rozwigzania zapisu danych
rejestratorow DVR, iDVR oraz AHD DVR z systemami archiwizacji
i dystrybuciji plikbw wideo docelowego odbiorcy. Od tamtego
czasu rozbudowujemy swojq oferte o kolejne nowatorskie
produkty. Prezentowana przez nas platforma jest nowoczesnym
rozwigzaniem dajgcym mozliwos€  archiwizacji danych
w mozliwie najprostszy sposoéb.

48

GenesisMobo

projektant i producent
hybrydowych systemow
monitoringu wizyjnego

Zalety systemu monitoringu

»  Prostota i minimalizacja obstugi
»  Urzgdzenia posiadajgce petnq auto-diagnostyke

»  Dostep do czytelnego pulpitu informujgcego o
funkcjonowaniu systemu

+  Obudowa kamer odporna na uszkodzenia mechaniczne

+  Kamery posiadajqce zdolno$¢ nagrywania trudnych
warunkach o$wietleniowych

+  Sprowadzone do minimum czynnosci konserwacyjne
(ok. 15 sek. kontroli z poziomu laptopa lub monitora
przeno$nego ze ztgczem AV)

+  Oznakowanie daty i numeru taborowego pojazdu na
materiale z monitoringu

+  Dedykowane nieodptatne oprogramowanie do
eksploatacji monitoringu



GENESIS
MOBO

MONITORING IP

Ustuga Rejestrator IP REi2019

L] (X ]

modernizacji
o Rejestrator monitoringu wizyjnego IP — rejestruje i magazynuje obraz
oraz serwis z podtgczonych do niego kamer. Posiada wbudowane WiFi, lokalizacje GPS
oraz transmisje danych GPRS.

Przejmujemy pod opieke i serwisujemy
monitoring dowolnego producenta.
Wymieniamy catg elektronike w reje- +  Obstuga do 32 kamer Napigcie zasilania 24V (max 38V)
stratorze na ptyte nowej generacji oraz
kamery przednie i tylne na kamery HD],
dzieki czemu uzyskujemy:

. Detekcja ruchu, maskowania,  Prqd pobierany Maksymalnie 2.25 A,
konfigurowalne alarmy $rednio 800mMA

i Isie 5.5A
«  Miejsce na 4 dyski twarde (wimpulsie 5.5A)

+  niski koszt uzyskania nowej bwukierunkowe audio Max moc 2W GMS
funkcjonalnosci, nawet 20% kosztu wyjsciowa w.cz.
podstawowego, «  Wspbtpraca z kamerami IP Kodeki H.264/AVI, H264+, H265
* nowq jako$S¢ nagran H.960, +  Naktadanie na obraz Wyjscia RS 232, RS 422/485,RJ
informacii (linia, przystanek, 45, M12

»  mozliwos¢ zgran zdalnych WiFi, predkosé, liczba pasazeréw)

o . . . Rozdzielczosci HDI, AHD-L, AHD-M,
- unifikacje wszystkich systemoéw, .
+  Transmisja danych FullHD, 4K
: kompleksowy serwis. . Lokalizacja GPS Rejestracja obrazu 400 klatek /sekunde
WiFi 150 Mbps

Zakres temperatur  Od -20°C do +70°C
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MONITORING

STRUMIENIOWY

@ o

GENESIS Rejestrator AHD
MoBo RS2019

+  Lokalizacja GPS Rejestrator monitoringu wizyjnego
. Obsluga do 16 kamer AHD - rejestruje i.mngzynuje o.broz

z podtqczonych do niego kamer. Posiada
»  Dyskitwarde 2>6 HDD wbudowane WiFi, lokalizacje GPS oraz

transmisje danych GPRS.
. Kodeki H.264/AVI, H265, H264+ Ie dany

. Dwukierunkowe audio, 2,4GHz, 5GHz Napiecie zasilania 24V (max 38V)

«  Wyjécia RS 232, RS 422/RS 485, RJ 45, MI2 Prqd pobierany Maksymalnie 2.25 A,
+  Motzliwosé przesytania nagrah na serwer FTP $rednio 800mA (w
impulsie5.5A)
+  Obstuga standardu WiFi ,n”, komunikacja do 150 Mbps
Max moc 2W GMS
+  Zdalne zgrywanie materiatu na zajezdni po WiFi, oraz GSM wyjsciowa w.cz.
+  Mozliwo$é nagrywania obrazu na dysk twardy, dysk przenosny/karte SD, CF Kodeki H.264/AVI, H264+, H265
+  Detekcja ruchu, detekcja maskowania, konfigurowalne alarmy Wyjscia RS 232, RS 422,

P . . oz L RS 485, RJ 45, M12
+  Kamery z mozliwoscig widzenia w nocy, z wtasnym zroédtem Swiatta

Rozdzielczosci HDI, AHD-L, AHD-M,
«  SIP: Mozliwo$¢ natozenia aktualnego kierunku linii, trasy i predko$ci FUllHD, 4K
«  Mozliwos¢ natozenia na obraz zliczonych pasazeréw oraz innych danych Rejestracja obrazu 400 klatek /sekunde
«  Rejestrowanie 400 klatek/sekunde, mozliwo$é nagrania w wysokiej audio WiFi 150 Mbps

rozdzielczosci HDI, AHD-L, AHD-M, Full-HD, 4K Zakres temperatur  Od -20°C do +70°C




MONITORING
STRUMIENIOWY
MONITORING AHD

V4 V2 S
vieoN— ° | AWDI0

N AUQIO IN == Cg'lll

z go0o

A8 A7 3

ALARM /0 : d
g

4321**CNO b peiN SERWIS

Rejestrator analogowy
Rczollo Rejestrator posiada zaimplementowane

moduty stuzqgce do rozbudowy i wpigcia
do rozlegtej struktury  zarzqdzania

+  Obstuga do 8 kamer

+  2kodeki H.264/AVI

+  Dyski twarde do 2TB

+  Dwukierunkowe audio

«  Wyjscia RS 232, RS 422/RS 485, RJ 45

«  AHD-M (1280x720) lub Full-HD (1920x1080)

+  Mozliwo$¢ przesytania nagrah na serwer FTP

«  Rejestrowanie 100 klatek/sekunde, mozliwo$é nagrania w wysokiej
rozdzielczosci HD1 (H.960), AHD-L (960x576)

+  Kamery z mozliwoscig widzenia w nocy, z wiasnym zrédtem Swiatta
w zakresie podczerwieni (niewidocznym dla ludzkiego oka)

+  Mozliwo$é nagrywania obrazu na dysk twardy lub dysk przenoény/karte CF
»  Detekcja ruchu, detekcja maskowania, konfigurowalne alarmy
+  Obstuga standardu WiFi ,n", komunikacja do 150 Mbps

»  SIP: Mozliwo§¢ natozenia aktualnego kierunku linii, trasy i predkosci

pojazdem. Drzigki temu, ze jesteSmy
producentem urzqdzenia,  mozemy
dowolnie modyfikowaé wszystkie
elementy i dostosowa¢ je do potrzeb
klienta. Nasze wyroby sq homologowane
przez Przemystowy Instytut Motoryzacji,
posiadajq certyfikat dopuszczajgcy do
uzytku w pojazdach.

Napiecie zasilania 24V (max 38V)

Prgd pobierany ~0.35A

Kodeki H.264/AVI

Wyijécia RS 232, RS 422/485,
RJ 45

Rozdzielczosci HDI, AHD-L, AHD-M,
FullHD, 4K

Rejestracja obrazu 4x100 klatek/sekunde

WiFi 150 Mbps

Zakres temperatur Od -20°C do +70°C

Time4BUS PLATFORM 51



URZADZENIA
WIELOFUNKCYJNE

=1 .
e LT @)

arr AN EIENEY
RS 020y %y 3 4 S

-~ GND |GND ‘

,
MAIN AUX

GSM 2

» - :
(— = = - |
SiM 2 = '

TS1019

System alarmowej tgcznosci radiowej
z lokalizacjg pojazddéw oraz mozliwoscig
monitorowania stanu pojazdu za posred-
nictwem zaréwno magistrali CAN pojazdu
jak i sygnatéw analogowych.

«  tgcznos¢ gtosowa
+  Lokalizacja GPS
+  Redundantna transmisja danych

+  Monitorowanie stanu pojazdu
(CAN, ANALOG)

+  Wyposazony w modut podtrzymania
zasilania

+  Punkty dostepowe WiFi

+ Integracja z urzqdzeniami
autokomputer

) &
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Urzqgdzenie stuzy do okreslania lokalizacji,
zbierania parametréw technicznych oraz
komunikacji z dostegpem do sieci GSM
i mozliwoscig prywatnej lub publicznej
sieci GSM APN. Pozwala na podtgczenie
monitora, takze dotykowego.

+  tgcznos¢ gtosowa
+  Lokalizacja GPS
+  Redundantna transmisja danych

+  Monitorowanie stanu pojazdu
(CAN, ANALOG)

«  Opcjonalny akumulator zelowy 12V

+  Umotzliwia podtgczenie ekranu
(réwniez dotykowego)

TC1010v2

Urzgdzenie stuzy do okre$lania lokalizacji,
zbierania parametréw technicznych oraz
komunikacji z dostgpem do sieci GSM
i mozliwosciq prywatnej lub publicznej
sieci GSM APN.

+  tgcznos¢ gtosowa
+  Lokalizacja GPS
+  Redundantna transmisja danych

+  Monitorowanie stanu pojazdu
(CAN, ANALOG)

«  Opcjonalny akumulator zelowy 12V

Napiecie zasilania

Prgd pobierany

Zakres temp.
WiFi
Sygnaty

Maks. moc
wyjsciowa w.cz.

Modem

Transmisja

Odbior

24vDC (max 38V)

maks 1,25A
(wimpulsie 12,5A)

Od -20°C do +70°C
2,4GHz i 5 GHz
CAN, Analog

2W (GSM900)
/1w (GSM 1800)

900/1800 MHz
(GPRS k112, kI.B)

gtos, dane, SMS

sygnat z satelity GPS

Napigcie zasilania

Prgd pobierany

Zakres temp.
WIFI
Sygnaty

Maks. moc
wyjsciowa w.cz.

GPRS
3G/HSDPA+
Sterowanie

Wyjscie wideo

12v - 30V

Maksymalnie 1.6 A,
Srednio 300mA

Od -20°C do +70°C
Standard ETH
CAN, Analog

2W GMS

Standard GSM

Mini PCI

Wejscia cyfrowe 0/36V

DVI (USB dla ekranu
dotykowego)

Napiecie zasilania

Prgd pobierany

Zakres temp.
WIFI

Sygnaty

Maks. moc
wyjsciowa w.cz.

GPRS
3G/HSDPA+

Sterowanie

12V - 30V

Maksymalnie 1.6 A,
Srednio 300mA

Od -20°C do +70°C
Standard ETH
CAN, Analog

2W GMS

Standard GSM

Mini PCI

Wejscia cyfrowe 0/36V



POZOSTALE
URZADZENIA

AKCESORIA
REJESTRATOROW

WIDEO

TA1010

GPS 1tACZNOSC

POE 16-4 1019
SWITCH 16-PORTOWY

Zapewnia lokalizacje GPS itgczno$¢ GSM.

Przystepna cena

Napigcie zasilania
Prgd pobierany

Zakres temperatur

24V (18V-33V)
~0.2A
0Od -20°C do +70°C

Switch wyposazony w 16 zigczy MI2
w dwdch panelach po 8 ztqgcz dziatajg-

cych niezaleznie.

Wspiera m.in. kamery POE IPC, POE
WiFi AP/CPE, telefon POE IP

Napigcie zasilania
Prqd pobierany

Zakres temperatur

24v
~0.25A
Od -20°C do +70°C

GSM 900Mhz, 1800 MHz Porty 16xPOE 10/100/1000mbyps,
2x2G UTP
POE 1,8GE POE+2GE UTP
POE na port IEEE802.3af/at, MAX 30W
Standardy IEEE 802.3, IEEE 802.3u,
IEEE802.3ab, POE ,IEEE
802.3af/at
-
PULPIT tACZNOSCI AUTOKOMPUTER L1001
GLOSOWEJ SMPP EKRAN DOTYKOWY

Stuzy do wyprowadzenia punktu dostepu
do rejestratora monitoringu wizyjnego

oraz informuje o

rejestratora.

statusie pracy

»  Sygnalizacja statusu pracy
rejestratora wideo

+  Opcjonalnie wbudowany mikrofon

Zakres temperatur

Ztqcza

Od -30°C do +70°C

RJ45

Ekran dotykowy
wizyjnego. Wspodtpracuje z wszystkimi
rejestratorami wideo GenesisMobo.

systemu monitoringu

»  Automatyczna regulacja jasnosci

(czujnik)

+  Wygodny interfejs uzytkowania

+  Podglqd obrazu z wielu kamer

jednoczesnie

Zakres temperatur
Napiecie zasilania
Prgd pobierany
Przekgtna ekranu
Rozdzielczos¢
Jasnose

Wejscia

Od -20°C do +60°C

24v (18V-30V)

§r. 350mA, szczyt 500mA
10”

1280x800

300 cd

USB 2.0, USB 3.0,
LAN 1Gb/s
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KAMERY

WEWNETRZNE

ORAZ

ZEWNETRZNE

KAMERY
AHD

GENESIS

KAMERA AHD
ZEWNETRZNA

»  Bardzo dobra jako$¢ obrazu zarbwno
w dzief jak i w nocy

+  Mozliwos¢ dowolnej konfiguracji
poszczegdlnych komponentéw kamery

+  Obudowa wykonana z metalu

Zasilanie 12V

Zuzycie energii  <BW

Matryca 1/ 2.8"1.3 Megapixel
Sony CMOS sensor

Rozdzielczo§¢ 2.1 megapikseli,

280x720 - 1920x1080
Min. oéwietlenie Color: 0.1 Lux@(F1.2, AGC ON)
B/W:0.01 Lux@(F1.2, AGC ON)

Migawka NTS: 1/60~1/100000,
PAL:1/50~110000

Obiektyw Wybér: 1.8, 21, 2.8, 3.6, 4, 6, 8Bmm

Sygnat PAL/NTSC

IR Diody IR o zasiggu 10m

Stosunek S/N Ponad 58dB

Zakres temp. Od -30°C do +70°C

KAMERA AHD
WEWNETRZNA

e

»  Bardzo dobra jako$¢ obrazu zarbwno
w dziefi jak i w nocy

+  Mozliwos¢ dowolnej konfiguracji
poszczegdlnych komponentéw kamery

+  Obudowa wykonana z metalu

Zasilanie 12v

Zuzycie energii  <6W

Matryca 1/ 2.8" 1.3Megapixel
Sony CMOS sensor

Rozdzielczo§¢ 2.1 megapikseli,

1280x720 - 1920x1080

Min. oéwietlenie Color: 0.1 Lux@(F1.2, AGC ON)
B/W:0.01 Lux@(F1.2, AGC ON)

Migawka NTS: 1/60~1/100000,
PAL:1/50~110000

Obiektyw 2.8mm

Sygnat PAL/NTSC

IR Diody IR o zasiegu 10m

Stosunek S/N Ponad 58dB

Zakres temp. Od -30°C do +70°C



GENESIS
MOBO

KAMERA IP
ZEWNETRZNA

KAMERA IP
WEWNETRZNA

KAMERY
IP

»  Bardzo dobra jako$¢ obrazu zaréwno
w dzien jak i w nocy

»  Mozliwos¢ dowolnej konfiguracii
poszczegdblnych komponentéw

kamery

+  Zgodna ze standardem ONVIF

«  Posiada wbudowany mikrofon

Zasilanie
Zuzycie energii
Matryca
Rozdzielczose

Min. oSwietlenie

Migawka
Obiektyw

Kompresja wideo
IR

Szybkos¢ transmisji

Strumien

Audio

Inteligentne
wykrywanie

Zakres temp.

12V, IEEE802.3af PoE

<BW

2.0 Megapiksela Sony
CMOS sensor

1280x720, 1280x960,
1920x1080

0.01 Lux/F1.2 (Color), 0.001
Lux/F1.2(B/w)

Auto

Do wyboru: 1.8, 2.1, 2.8, 3.6,
4,6,8 mm

H.264/H.265

Diody IR o zasiggu 10m
do15m

256 kb/s ~ 8000 kb/s
NPAPI FLASH; RTMP PUSH;
RTSP; HTTP Streamer,
MJPEG snapshot, RTSP
multicast, opcjonalnie
IPTVIiTS

G.71A, G.71U, AAC
(opcjonalnie PCM)

PIR, Privacy Masking,
Motion Detection,
Abnormality: Network
disconnection, Device
startup

Od -40°C do +60°C

«  Bardzo dobra jako$¢ obrazu zarbwno
w dzien jak i w nocy

+  Mozliwos¢ dowolnej konfiguraciji
poszczegdblnych komponentéw

kamery

+  Zgodna ze standardem ONVIF

+  Posiada wbudowany mikrofon

Zasilanie
Zuzycie energii
Matryca
Rozdzielczos¢

Min. oswietlenie

Migawka
Obiektyw

Kompresja wideo
IR

Szybkos§¢ transmisji

Strumien

Audio

Inteligentne
wykrywanie

Zakres temp.

Time4BUS PLATFORM

12V, IEEE802.3af POE

<BW

2.0 Megapiksela Sony
CMOS sensor

1280x720, 1280x960,
1920x1080

0.01 Lux/F1.2 (Color), 0.001
Lux/F1.2(B/w)

Auto

Do wyboru: 1.8, 2.1, 2.8, 3.6,
4,6,8 mm

H.264/H.265

Diody IR o zasiggu 10m
do15m

256 kb/s ~ 8000 kb/s
NPAPI FLASH; RTMP PUSH;
RTSP; HTTP Streamer,
MJPEG snapshot, RTSP

multicast, opcjonalnie
IPTViTS

G.711A, G.71U, AAC
(opcjonalnie PCM)
PIR, Privacy Masking,
Motion Detection,
Abnormality: Network
disconnection, Device
startup

Od -40°C do +60°C
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